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1. Anlass

In direkter Nahe zum Bahnhof Leverkusen Mitte soll das vorhandene Postgelande umgestaltet werden.
Vorgesehen sind die Schaffung neuer Flachen fir den Einzelhandel, Gastronomie und Burogeb&ude.

Um das zu erwartende, veranderte Verkehrsaufkommen in diesem Bereich optimal abwickeln zu kdnnen,
ist eine direkte straBenbauliche Anbindung an den Europaring vorgesehen. Uber diese Anbindung an den
Europaring soll zukinftig der Ziel- und Quellverkehr des genannten Bereiches erfolgen. Weiterhin ist Uber
diese neue ErschlieBungsstralRe eine verbesserte Anbindung des ZOB Leverkusen Mitte gegeben. Die
heute vorhandene Ausfahrt Uber die Manforter Strale am signalgeregelten und stark belastenden
Knotenpunkt LSA 1112 Europaring/Manforter Strafl3e kdnnte zuklnftig entfallen und nur noch als Zufahrt
(EinbahnstralRe) in die Manforter Stral3e genutzt werden. Letztlich soll die Tiefgarage City C zusatzlich zu
der heutigen Einfahrt auch eine direkte Ausfahrt auf den Europaring erhalten, um damit die Erschlie3ung
Uber die Friedrich-Ebert-Straf3e zu entlasten.

Um die zukinftigen Verkehrsstrome im neu geschaffenen Knotenpunkt des Europaringes mit der
PlanstraRe, den gewulnschten linksabbiegenden Verkehrsbeziehungen vom Europaring in das neue
Quartier des ehemaligen Postgeldndes und als neue Zufahrt zur vorhandenen Tiefgarage City C zu
ermdglichen, ist eine signalgeregelte Verkehrssteuerung dieses Knotenpunktes zwingend erforderlich.

Bei der erstellten Verkehrssteuerung des genannten Knotenpunktes mit der neuen Lichtsignalanlage
K1104 Europaring/Planstral3e, wurde die vorhandene Signalisierung der LSA K1112 Europaring/Manforter
Stralle aus Grinden der Koordinierung mit den stark belasteten Verkehrsbeziehungen auf dem
Europaring bericksichtigt. Die vorhandene Signalisierung dieses Knotenpunktes mit den beiden
Signalgruppen K2 (Europaring Fahrtrichtung Stiden) und der Signalgruppe KL1 (Europaring Fahrtrichtung
Norden) sind mafigebend fur den Aufbau der Koordinierung (Griine Welle) der beiden Anlagen
untereinander und bildeten die Basis der erstellten Verkehrssteuerung an der neuen LSA K1104
Europaring/Planstral3e in Leverkusen Wiesdorf.

Die erstellte Verkehrssteuerung der LSA K1104 Europaring/Planstral3e beriicksichtigt die aktuelle RILSA
2015 und die mit der Stadt Leverkusen abgestimmten Vorgaben.

Diese Vorgaben wurden von der stadtischen Projektleitung StraRenverkehrstechnik mit der Mail vom
10.06.2025 nochmals erweitert.

Bei einem Ortstermin im Baufeld der Baumalinahme wurden in Anwesenheit der stadtischen
Fachbereiche Tiefbau, Ordnung und Stral3enverkehr und der Polizeidirektion Kéln, sowohl das bisher in
der vorliegenden Straflen- und Verkehrsplanung zugelassene Queren des Europaringes von der
PlanstraBe in die Tiefgarage City C als auch die Fahrbeziehung aus der Tiefgarage heraus in die
gegeniberliegende Planstr. untersagt. Hierbei wurde darauf hingewiesen, dass bei Volllast des Park-
hauses zwangslaufig Ruckstaubildungen innerhalb des Kontenpunktes auf dem Europaring auftreten und
somit eine erhebliche Behinderung der beiden Fahrbeziehungen auf dem Europaring (in Fahrtrichtung
stadtein- bzw. stadtauswarts) auftreten kénnen.

Diese Vorgaben sind in der Gberarbeiteten Verkehrssteuerung entsprechend bertcksichtigt.

Die Uberarbeitete Verkehrssteuerung ist so konzipiert, dass insgesamt 6 Signalprogramme zu Verfligung
gestellt werden. Diese Signalprogramme bertcksichtigen die Koordinierung zur Nachbaranlage der LSA
K 1112 Europaring/Manforter StraBe und fur die Morgen- und Abendspitze die ermittelten Prognose-
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belastungen. Die genannten Signalprogramme kénnen als Festzeitsteuerung und im verkehrsabhangig
koordinierten Betrieb eingesetzt werden.

Fur die LSA K1104 Europaring/Planstral3e stehen folgende Signalprogramme zur Verfligung:

= SP1 Morgenprogramm Festzeit tu=85s
= SP3 Nachmittagsprogramm Festzeit tu=85s
= SP4 Schwachlastprogramm Festzeit tu=75s
= SP9 Morgenprogramm VA tu=85s
= SP10 Schwachlastprogramm VA tu=75s
= SP11 Nachmittagsprogramm VA tu=85s

1.1 Planunterlagen

Als weitere Planungsgrundlage diente der mit dem Fachbereich Tiefbau der Stadt Leverkusen
abgestimmte Signallageplan vom 17.07.2024 und die mit der Mail vom 10.06.2025 festgelegten
Anderungen (siehe Punkt 1 - Anlass). Zuséatzlich wird vom Fachbereich Tiefbau (Mail Hr. Jia vom
04.06.2025) eine Erweiterung der bisher erstellten Zwischenzeitenmatrix gefordert. Die in den
vorliegenden Basisdaten des Knotenpunktes von den BERNARD Ingenieuren ermittelten Fahrlinien und
Bezugslinien der beiden linksabbiegenden Fahrbeziehungen mit den Signalgruppen KL1 und KL2 weisen
keine Konfliktpunkte innerhalb des Knotenpunktes auf. Dementsprechend sind in der vorliegenden
Zwischenzeitenberechnung (Anlage 1, Blatt 1.5 bis 1.8) keine Zeitwerte ausgewiesen. Dartiber hinaus
ist es aufgrund des erstellten Phasenablaufes (Anlage 3.1) sowohl in den erstellten Festzeitprogrammen
SP1, SP3, SP4 als auch in den verkehrsabhangigen Signalprogrammen SP9, SP10 und SP11 nicht
vorgesehen, beiden genannten Signalgruppen gleichzeitig ein Freigabesignal zu ermdglichen.

Die geforderte signaltechnische Verriegelung der beiden Signalgruppen KL1 und KL2 ist in der
vorliegenden Unvertraglichkeitsmatrix und Zwischenzeitenmatrix mit einem ausreichenden Zeitenwert von
6 sec. hinterlegt. Wie in der Zwischenzeitenmatrix (Anlagel Blatt 1.5 und 1.8) vermerkt, ist dieser Wert
manuell hinzugefugt.

Weiterhin wurden die geratetechnischen Unterlagen, wie die Festlegung der Gelbzeiten und Rotgelbzeiten
der Kfz-Signalgruppen, und die Richtlinien fur Lichtsignalanlagen RILSA (Ausgabe 2015) berlcksichtigt.
Auf diesen Grundlagen wurde die zur Erstellung der Verkehrssteuerung erforderliche Zwischenzeiten-
berechnung und Zwischenzeitenmatrix vom 26.06.2025.angepasst.

Die Kennungen der Signalgruppen und Detektionsfelder sind im Signallageplan, der Signalgruppenliste
und in der beigefugten Detektionsliste (Anlage 2, Blatt 2.1-2.3) hinterlegt.

Auf diesen Grundlagen wurde in Abstimmung mit der Stadtverwaltung Leverkusen die vorliegende
Verkehrssteuerung realisiert, welche die folgenden Anforderungen beinhaltet:

= Berlcksichtigung des Nachbarknotens mit der LSA K 1112 Europaring/Manforter Stral3e bei der
Erstellung der Freigabezeiten und der erforderlichen Koordinierung

= Beriicksichtigung der Bevorrechtigung des OPNV

= softwaretechnische Berlcksichtigung verkehrsabhéngiger Eingriffsmoglichkeiten der stadtischen
Feuerwehr- und Rettungsfahrzeuge
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= Berlcksichtigung der zusétzlichen Vorgaben des Fachbereiches Tiefbau beziglich der gednderten
Verkehrsablaufe im Knotenpunkt und der geforderten signaltechnischen Verriegelung der beiden
linksabbiegenden Signalgruppen KL1 und KL2

1.2 Dokumentation

Die Ausarbeitung und Dokumentation der steuerungstechnischen Unterlagen erfolgte mit dem
Planungssystem LISA+, Version 8.1.3. Um eine Logik compilierfahig zu erstellen und anschlieRend zu
testen, wurden die vom Planungstool zur Verfliigung gestellten Funktionen und Bibliotheken genutzt.
Hierbei werden durch die OMTC (Open Method of Traffic) Funktionen und Ablaufe genutzt, die zur
Steuerung einer Lichtsignalanlage erforderlich sind. Die Programmbibliothek OML (Open Method Library)
stellt Funktionen zur Verfiigung, um eine Verbindung zwischen Steuerlogik und Steuergerat herzustellen.
Uber die XML-Daten-Schnittstelle werden die Grundparameter fiir die Versorgung des Steuergerites
(Signalgruppen, Signaltypen, Detektoren, Signalzeitenpléane, Phasenibergénge) Ubertragen. Diese
Datenschnittstelle basiert auf der standardisierten OCIT-Schnittstelle (Open Communication Interface for
Traffic Control Systems).

2. Knotengeometrie und Zwischenzeitenberechnung

Zur Ermittlung der erforderlichen Zwischenzeiten wurden die Gelbzeiten, die Rot-Gelb-Zeiten, die
Uberfahrzeiten und die Raum- und Einfahrgeschwindigkeiten der einzelnen Verkehrsbeziehungen geman
den Richtlinien flur Lichtsignalanlagen, Ausgabe 2015, Punkt 2.5 ,Zwischenzeiten" festgelegt. Hierbei
wurde die Uberfahrzeit fiir die geradeausfahrenden Kfz mit einer Uberfahrzeit von t; = 3 s und einer
Raumgeschwindigkeit von v, = 10 m/s festgelegt.

Fur die abbiegenden Fahrzeuge ist gemaR den Richtlinien eine Uberfahrzeit von t; = 2 s und eine
Raumgeschwindigkeit von v, = 7 m/s zu berucksichtigen.

Auf dieser Basis und dem Signallageplan vom 17.07.2024 wurde die Zwischenzeitenberechnung und
daraus abgeleitete Zwischenzeitenmatrix am 26.06.2025 mit dem Ingenieursarbeitsplatz LISA+, Version
8.1.3 erstellt.

3. Erfassungssysteme

3.1 Individualverkehr

Die Erfassung und Bemessung des Individualverkehrs erfolgt in allen Zufahrten mit Hilfe von
Videodetektion. Diese Detektionseinrichtungen sind im Signallageplan und in der Detektorliste (Anlage 2,
Blatt 2.1-2.3) aufgefihrt.

An der LSA konnen keine Gehenden und Radfahrenden verkehren, daher sind fir diese
Verkehrsteilnehmenden keine Erfassungseinrichtungen erforderlich.
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3.2 OPNV

Die vorhandenen Buslinien kénnen bei der Ausfahrt aus dem ZOB die Signalgruppe K3 (Phase 4)
beeinflussen. Die Erfassung der Busse erfolgt mittels Datentelegramm (ber die zugeordneten
Meldepunkte. Im OV-Datenblatt (Anlage 2, Blatt 2.4) sind die Meldepunkte und Meldestrecken als
fingierte Daten zu Testzwecken hinterlegt. Zur endguiltigen Nutzung der signaltechnischen Maoglichkeiten
durch die Busse sind die Vorgaben der ortlichen Verkehrsbetriebe Wupsi GmbH (Wupper-Sieg) nach
Bekanntgabe noch zu versorgen.

3.3 Feuerwehr- und Rettungsfahrzeuge

Die Stadt Leverkusen hat vorgegeben, dass Feuerwehr- und Rettungsfahrzeuge an dieser LSA im
Einsatzfall bevorrechtigt werden sollen. Um softwaretechnisch eine Beeinflussung der Verkehrssteuerung
zu ermoglichen, ist es erforderlich, die Einsatzfahrzeuge mit einer On-Board-Unit (OBU) auszurtisten, die
Uber eine standardisierte Funkschnittstelle (WLAN) mit der Roadside Unit (RSU) an den verkehrs-
abhangigen Lichtsignalanlagen die zur Beeinflussung erforderlichen Daten austauschen kdnnen.

Im beigefiigten Anhang ist unter Bild 1 bis 3 dargestellt, welche Daten zwischen dem Steuergerat und
dem Rettungsfahrzeug ausgetauscht werden, um eine Priorisierung in der Verkehrssteuerung zu
aktivieren. Die Inhalte dieser Daten sind beispielsweise die Georeferenzierung (aktueller Standort) des
Einsatzfahrzeuges auf der Zuwegung zur ausgewahlten Lichtsignalanlage, das aktuelle Signalbild der fur
die Einsatzfahrzeuge zugeordneten Feuerwehrphasen und die den einzelnen Fahrstreifen zugeordneten
Signalgruppen.

Befindet sich beispielsweise ein Einsatzfahrzeug auf der Lane 2 (Fahrstreifen, abgeleitet aus dem
Simulationsnetz) in Fahrtrichtung der LSA K1104 und sendet eine CAM-Nachricht (Cooperative
Awareness Message) zum Steuergerat, so wird die Feuerwehrphase FW3 mit den Signalgruppen K1 und
K2 freigegeben. Hierbei werden vor der Ansteuerung der Feuerwehrphasen die in den gerade aktiven
Phasen erforderlichen Mindestfreigabezeiten stets berlcksichtigt.

Aufgrund der ortlichen Lage der stadtischen Rettungswache 1 ist davon auszugehen, dass die
Uberwiegende Anzahl der Einsétze in den nérdlichen Stadtteilen (z. B. Opladen) tGber den Europaring in
Fahrtrichtung Norden erfolgt und somit eine Ansteuerung der genannten Phase erfolgt. In der vorliegenden
Verkehrssteuerung sind fir die sofortige Beeinflussung durch die Einsatzfahrzeuge die Phase FW1,
Phase_FW?2 und Phase_FW3 vorgesehen.

Welche der Phasen angesteuert werden soll, ist in der Parameterliste Allg.Strukturparameter festgelegt
(Anlage 4, Blatt 4.1). Hierbei wird in einer Prioritat festgelegt, welche Signalgruppen die Ansteuerung des
gewlnschten Phasenliberganges einleiten sollen. In der vorliegenden Verkehrssteuerung ist der
Phaseniibergang PUD_x FW3 mit der Prioritait 1 vorbelegt. Liegen CAM-Nachrichten auf den
zugeordneten Lanes vor, so wird die Feuerwehrphase FW3 mit den Signalgruppen K1 und K2
freigegeben. Soll die Feuerwehrphase FW1 mit den Signalgruppen K1 und KL1 freigegeben werden, so
ist diesem Phaseniibergang (PUD_x_FW1) die Prioritdt 1 (vorbelegt mit Prioritat 3) zuzuweisen. Die
Festlegung der Prioritaten ist jederzeit als Parameter anderbar.

Um im gerade aktiven Signalplan den Einsatz von Rettungsfahrzeugen anzuzeigen, wird in der
verkehrsabhangigen Steuerung ein signaltechnisch untberwachtes Signal (Q_FW - Quittierung
Feuerwehreingriff) angesteuert. Dieses Signal zeigt dann die gesamte Zeitdauer des Feuerwehreinsatzes
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von der Aktivierung bis zur Abmeldung des Einsatzes an. Dies erfolgt beispielsweise am Bildschirm des
stadtischen Verkehrsrechnersystems und ermoglicht somit eine allgemeine Ubersicht des Einsatzes.

4. Verkehrssteuerung

4.1 Phaseneinteilung, -folgeplan, -ibergange

In den Spitzenstunden wird der neue Knotenpunkt sowohl in Fahrtrichtung Stden als auch in Fahrtrichtung
Norden fur beide Fahrbeziehungen auf dem Europaring ein hohes Verkehrsaufkommen ausweisen.
Hieraus und aus der erforderlichen Koordinierung zur Nachbaranlage K1112 Europaring/Manforter Straf3e
leiten sich die eingesetzten Freigabezeiten und deren Anfangs- und Endpunkte im Zeit-Weg-Diagramm
der LSA K1104 Europaring/Planstral3e ab.

Um den gesamten Knotenpunkt leistungsfahig und die beschriebene erforderliche Koordinierung mit der
Nachbaranlage zu gewahrleisten, konnen die beiden separat signalisierten Linksabbieger (SG KL1 und
SG KL2) auf dem Europaring nicht in einer Phase abgewickelt werden. Die Signalfreigabe dieser
Linksabbieger erfolgt in der jeweiligen Phase mit der zugeordneten Signalfreigabe der Hauptrichtung
Phase 2 mit den Signalgruppen K1 und KL1 und Phase 3 mit den Signalgruppen K2 und KL2.

Im beigefiigten Anhang, Bild 4 der Griinen Welle (hier beispielhaft fur die Morgenspitze, Signalzeitenplan
SP9) ist die Struktur der Koordinierungsvorgaben durch die Nachbaranlage mit der LSA K1112
Europaring/Manforter Straf3e gut erkennbar. Diese Struktur gilt ebenso fiir alle weiteren Signalzeitenpléne
der beiden zu koordinierenden Lichtsignalanlagen.

Neben den beiden separat zu signalisierenden Linksabbiegern des Europaringes soll auch zukiinftig eine
signalisierte Ausfahrt aus der Tiefgarage City C zugelassen werden. Von den Verkehrsingenieuren der
BERNARD Gruppe wurde am 20.03.2024 beim Abstimmungsgesprach im Fachbereich Tiefbau auf die
Verkehrssituation der zukinftigen Ausfahrt aus der Tiefgarage City C in den Europaring hingewiesen. Um
die Leistungsfahigkeit des gesamten Knotenpunktes sicher zu stellen, wurde fur die aus der Tiefgarage
rechtsabbiegende Fahrbeziehung straf3enbaulich eine separate Ausfahrspur geschaffen. Fir die
linksausbiegende Fahrbeziehung aus der Tiefgarage in Fahrtrichtung Norden ist zurzeit keine separate
Phase vorgesehen. Die Signalfreigabe (SG KL4) der Ausfahrt erfolgt in der erstellten Verkehrssteuerung
in Phase 4 gemeinsam mit der Signalfreigabe der SG KL3 in der Ausfahrt der Planstral3e.

Die aus der Planstral3e rechtsabbiegende Verkehrsbeziehung in den Europaring in Fahrtrichtung Norden
wird zukinftig Uber eine eigensténdige Signalgruppe KR3 geflihrt. Somit ergeben sich zwischen der aus
dem Parkhaus linksausbiegenden Verkehrsbeziehung (KL4) und dem aus der Planstr. rechtsein-
biegenden Verkehrsstrom (KR3) im Einmindungsbereich des Europaringes Konfliktpunkte (Anlage 1 Blatt
1.6-1.7 Zeile 19 und Zeile 24).

In Phase 5 erhalten die Signalgruppen KL3 und KR3 gemeinsam die Signalfreigabe. Hierdurch kénnen
aufgrund der beengten straRenbaulichen Gegebenheiten gegenseitige Behinderungen minimiert werden
und eine leistungsfahige Ausfahrt aus der Planstr. gewéhrt werden. Die Signalfreigabe dieser beiden
Signalgruppen ist allerdings nur bedingt moéglich. Liegt eine Anforderung fir die Signalgruppe KL4
(Ausfahrt der Tiefgarage) vor, so wird die Phase 5 nur dann freigegeben, wenn die Belastung auf dem
Europaring in Fahrtrichtung Norden (Signalgruppe K1) dies ohne Koordinierungsstérungen zulasst. Die
Signalgruppe KR3 erhalt dann die Signalfreigabe in der Phase 3.
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Bei der erstellten Verkehrssteuerung wurde auch die Férderung des Offentlichen Personennahverkehrs
durch zugeordnete signaltechnische Bevorzugung der einzelnen Buslinien des Nahverkehrs-
unternehmens Wupsi (Wupper Sieg) berucksichtigt.

Wie unter Abschnitt 3.3 (Feuerwehr und Rettungsfahrzeuge) ausfiihrlich beschrieben, beinhaltet die
Steuerung verkehrsabhangige Eingriffsmoéglichkeit der stadtischen Feuerwehr- und Rettungsfahrzeuge
auf dem Europaring.

Entwickelt wurde eine phasenorientierte Verkehrssteuerung, wobei als Hauptrichtung der Europaring
(Phase 1) mit den Signalgruppen K1 und K2 definiert ist.

Aus Griunden der Verkehrssicherheit sind die beiden linksabbiegenden Verkehrsbeziehungen auf dem
Europaring mit eigenstandigen Signalgruppen (KL1, KL2) ausgeriistet. Diese erhalten in den
zugeordneten Phasen (Phase 2 und Phase 3) die Signalfreigabe in Anhangigkeit von den aktuellen
Koordinierungszeitpunkten der Hauptverkehrsbeziehung auf dem Europaring.

Far die IV -Steuerung stehen in der verkehrsabhangigen Steuerung 5 Phasen zu Verflgung. Aus diesen
Randbedingungen heraus ergeben sich die erforderlichen Phasenkombinationen und Phasenibergange.
Die Phasenibergadnge werden beim Wechsel von einer endenden Phase in eine beginnende Phase
gestartet und beinhalten bei diesem Vorgang die in der Zwischenzeitenmatrix hinterlegten
Sicherheitszeiten der unvertraglichen Signalgruppen untereinander. Diese Phaseniibergénge sind in der
Anlage 3 Blatt 3.2-3.23 dargestellt.

5. Steuerprogramm

5.1 Allgemeines

Fur den signalgeregelten Knotenpunkt wurden insgesamt 6 Signalprogramme mit unterschiedlichen
Umlaufzeiten erstellt. Die Signalprogramme SP1, SP3, SP4, SP9, SP10 und SP11 weisen die im
Stadtgebiet eingesetzten Umlaufzeiten aus und werden Uber die Wochenzeitautomatik aktiviert. Die
Signalprogramme SP1, SP3 und SP4 sind in Festzeit und die Signalzeitenplane SP9, SP10 und SP11
sind verkehrsabhéngig zu betreiben. Hinterlegt sind diese Signalzeitenpléne in der Anlage 1, Blatt 1.9
bis 1.19.

Das Ein- und Ausschaltprogramm des Steuergerdtes beriicksichtigt die in den Richtlinien fir
Lichtsignalanlagen vorgegebenen Daten der Mindestfreigabezeiten fur die Hauptrichtung und den Wert
der langsten Zwischenzeit in der vorliegenden Zwischenzeitenmatrix. Als Ein- und Ausschaltbild ist die
Verkehrsbeziehung auf dem Europaring mit den Signalgruppe K1 und K2 festgelegt. Die Signalplan-
umschaltungen sind als Sonderpunkte in den einzelnen Signalzeitenplanen im Bereich der Freigabezeiten
der Signalgruppen K1 und K2 festgelegt. Somit erfolgt eine Signalplanumschaltung immer innerhalb der
Phase 1. Hierdurch werden langere Wartezeiten fur die Hauptrichtung wahrend der Signalplan-
umschaltung vermieden.
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5.1.1 Verkehrsabhéngigkeit

Die Beeinflussung der einzelnen Signalgruppen ist phasenorientiert und wurde mit dem Steuerverfahren
PDM (Phasenorientiertes Steuerverfahren mit dezentraler Modifikation) erstellt. Die Entscheidungs-
kriterien fur den Wechsel eines Signalisierungszustandes sind in einer ereignisorientierten Steuerlogik in
Form eines RILSA-konformen Flussdiagrammes dargestellt.

Bei Anforderungen unvertraglicher Verkehrsbeziehungen erfolgt eine Griinzeitbemessung der gerade
aktiven Phase Uber die zugeordneten Messfelder. Bei Ansteuerung eines Phasenwechsels werden stets
die minimalen, geratetechnisch hinterlegten Freigabezeiten der einzelnen Signalgruppen berlcksichtigt.
Diese Zeiten sind in der Signalgruppenliste Anlage 1, Blatt 1.2 hinterlegt und nicht &nderbar. Erfolgt ein
Phasenwechsel in eine der Feuerwehrphasen, so wird die gerade aktive Phase (unter Beriicksichtigung
der gesetzlich vorgeschriebenen Mindestfreigabezeiten) deaktiviert und die zugeordnete Feuerwehphase
(FW1, FW2 oder FW3) angesteuert. Liegt ein Eingriff der Einsatzfahrzeuge wahrend eines bereits
aktivierten Phasenulberganges vor (z. B. Phasenibergang von Phase 1 nach Phase 2), so unterbricht die
erstellte Verkehrssteuerung diesen Phaseniibergang und aktiviert unter Bertcksichtigung der
erforderlichen Zwischenzeiten die gewiinschte Feuerwehrphase.

Ohne Eingriff der Feuerwehr- und Rettungsfahrzeuge ergibt sich somit fir den neuen Knotenpunkt auf
dem Europaring mit der LSA K1104 Europaring/Planstral3e folgende Phasenfolge:

13234(5)>3>1

5.1.2 Parameterlisten

Die Freigabezeiten der Signalgruppen sind in den zugordneten Parameter- und Strukturparameterséatzen
Anlage 4, Blatt 4.1-4.2 parametrierbar hinterlegt und den einzelnen Signalprogrammen zugeordnet. Die
einzelnen Freigabezeiten werden Uber ein Messwertverfahren so lange gewéhrt, bis sich der Belegwert
des zugeordneten Detektors kleiner einem definierten Parameter und die Zeitliicke an diesem Detektor
grolRer einem definierten Zeitlickenwert einstellt oder ein Zwangsabbruch Uber festgelegte maximale
Werte das Grinzeitende erfolgt. Die als Zeitlickenwerte in der Detektorliste hinterlegten Werte sind in der
Steuerung mit den gangigen Zeitwerten (3,0 s) vorbelegt, konnen aber, wenn erforderlich, dem ortlichen
Fahrverhalten der Verkehrsteilnehmerangepasst werden.

Sind die verkehrsabh&ngigen Signalzeitenplane (SP9, SP10 oder SP11) aktiviert, so werden zur Grunzeit-
bemessung neben den Messeinrichtungen (Videodetektion) die in den Rahmenplanen (RP9, RP10 oder
RP11) festgelegten Zeitbereiche beriicksichtigt. Uber dieses Verfahren wird die erforderliche
Koordinierung mit der Lichtsignalanlage K1112 Europaring/Manforter Stral3e gewébhrleistet.

5.1.3 Justierung der Freigabezeiten

Die Freigabezeitverteilung der einzelnen Signalgruppen (Phasen) ergibt sich aus dem oben
beschriebenen Anforderungs- und Bemessungsablauf und den zugeordneten Parameter und
Struktursatzen. Die einzelnen Werte dieser Parametersdtze sind parametrierbar hinterlegt und
ermdglichen somit eine spatere flexible Nachjustierung der Verkehrssteuerung, ohne gravierende Eingriffe
in der Ablauflogik vornehmen zu missen.
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Die Parameter sind auf die zum Zeitpunkt der Planung prognostizierten Belastungsverhaltnisse fur den
betroffenen  Knotenpunkt abgestimmt. Grundlage fir die Prognosebelastungen ist der
Untersuchungsbericht der ,Verkehrsuntersuchung der Bebauungsplane Wiesdorf-Sud“ (01/2022) und
konkrete Belastungsdaten fiir die einzelnen Stréme, die seitens VIA Planungsbiro am 22.03.2024
Uibergeben wurden.

5.1.4  Schaltzeiten der Signalprogramme

Die tageszeitabhangigen Einsatzzeiten der vorliegenden Signalprogramme basieren auf den zurzeit mit
dem Fachbereich der Stadt Leverkusen abgestimmten Bezeichnungen und Umlaufzeiten der einzelnen
Signalprogrammen und Schaltzeiten.

Eine Anderung der Steuerungsart (Festzeit oder vollverkehrsabhangig) und der Einsatzzeiten der zur
Verflgung gestellten Signalzeitenplane ist jederzeit in der Wochenzeitautomatik Anlage 1, Blatt 1.20 des
Schaltgeréates oder tber das stadtische Verkehrsrechnersystem mdglich

5.2 Besonderheiten

Dynamischer Phaseniibergang in die Phase 5

In der erstellten verkehrsabhéangigen Steuerung werden grundsatzlich bei vorliegender Belegung der
Detektionsfelder VDL3 oder VDL4 die Phaseniibergange PUD 1>4 oder PUD 2>4 aktiviert. Innerhalb des
Phaseniberganges erfolgt nochmals eine Prifung, ob eine Anforderung der Videodetektion VDL4 vorliegt.
Liegt keine Anforderung vor, so wird der Ubergang in die Phase 4 abgebrochen und die Phase 5 mit den
beiden Signalgruppen KL3 und KR3 aktiviert. Somit wird, wie beschrieben, ein ungehinderter
Verkehrsablauf aus der Planstr. in den Europaring gewébhrleistet.

Hinweis: Das in dieser Software erstellte Modul ,Umschaltlogik® wurde ausschliel3lich zu
Testzwecken erstellt und ist somit allgemeingultig. Dieses Modul ist gegebenenfalls an den
Steuergerétetyp der auszufihrenden Signalbaufirma anzupassen. Da zum Zeitpunkt der
erstellten verkehrstechnischen Software der zuklnftige Steuergeratetyp unbekannt ist, ist
eine etwaige Anpassung der Umschaltlogik nicht Bestandteil der erteilten Beauftragung.

BERNARD Gruppe ZT GmbH

I &/
i.A. Dipl.-Ing. Bernd Pabst

Verkehrstechnik
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ANHANG

Bildquellen (Schlothauer & Wauer)

Bild 1:
Mdglichkeiten des Datenaustausches mit C-ITS Bibliothek

Digitalisierung und Vernetzung mit C-ITS Technologie

CAM / (Cooperative Awareness Message)
() Absolute Position , Geschwindigkeit, Fahrzeugtyp, Prioritét, ...
&

Priorisierung

Fahrzeug/Knotenpunkt
(( (

MAPEM
Toplogie, Ingress-/Egress-Spuren,
Signalgruppen, Hochstgeschwindigkeiten, ...

SPATEM / (signal Phase and Timing)
Aktuelles Signalbild
(optional) Verlauf der Signalzustande (min, max, likely, confidence) ...

BERNARD Gruppe ZT GmbH Seite 13 von 16



Projektname:
Projektnummer: P502846
Inhalt: Dokumentation

Bild 2:

Neuplanung der LSA K1104 Europaring/Planstra3e in Leverkusen

BERNARD

GRUPPE

Datenaustausch zwischen Steuergerat und Fahrzeug Erweiterung der Basisdaten z.B. Fahrstreifen (Lane)

und zugeordneten Signalgruppen.

Erweiterung der Basisdaten mit MAP-Informationen
Integration von MAP-Infarmationen in das Simulationsnetz
Erweiterter MAP-Export

noMAP-Export (Detektoren mit geografischer Position)

Zuordnung der Signalgruppen auf Basis der VT

=] SCHLOTHALER i

Datenaustausch zwischen Fahrzeug und Steuergerat

CAM

LWALIER B9

Bernd Pabst 1527

Datenaustausch Fahrzeug = Gerat

CAM

Cooperative Awareness Message

Abbrechen Beitragen

BERNARD Gruppe ZT GmbH
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Fahrzeuglénge
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Bild 3:

Neuplanung der LSA K1104 Europaring/Planstra3e in Leverkusen

BERNARD

GRUPPE

Datenaustausch zwischen Steuergerat und Fahrzeug (hier: Einsatzfahrzeuge)

SPAT

Bernd Pabst 1520 e X

Datenaustausch vom Gerat zum
Fahrzeug ~.
Signal Phase and Message b=

Antwort funzufiigen

Datenaustausch zwischen Fahrzeug und Steuergeréat

CAM

K1 —Griin 17s, danach Gelb 3s

K2 — Rot 24s, danach RotGelb 1s

K3 —Griin 18s, danach Gelb 3s

K4 — Rot 33s, danach RotGelb 1s

Bernd Pabst 1527 X
Datenaustausch Fahrzeug > Gerat
CAM S /{x

Cooperative Awareness Message =5

| h

Abbrechen Beitragen
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Bild 4:

Zeit-Weg-Diagramm SP9, Morgenspitze

Zeit-Weg-Diagramm Morgenspitze SP9

LsA

43

T S U =S|

43

10&- - 10,

43

rtpurfkt 220 Ziglppunkt Weg [m]

\ 209 |
SP9 sP11
LSA Post K 1112
01 01
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Signalgruppenliste

~ LISA
Name Typ ID-Nr. Sigsrlfgizrte Progressiv kr-l;gitle-n Symbol | tfmin | tfmax | tsmin | tsmax | Anwurf | Abwurf [?(/nr:;f)](] Du:rke?gfbf - ;a;\kijbslld Verkehrsart| Bemerkung
elb-Blk
11 K1 KFZ 1 Arm 1->23] - TK 1 t" 10 - - - | RotGelb 1s | Gelb 3s 50 X Dunkel [ Kfz
2| KL1 KFZ 2 [Am1->4 |- TK 1 4 6 - - - | RotGelb 1s | Gelb 3s 50 - GelbBlk | Kfz
3| K2 KFZ 3 |Am2->14]- TK 1 “l 10 - - - | RotGelb 1s | Gelb 3s 50 X Dunkel | Kfz
4(KL2 KFZ 4 |Arm2->3 |- TK 1 L 6 - - - | RotGelb 1s | Gelb 3s 50 - GelbBlk | Kfz
5] KL3 KFZ 5 |Arm3->1 |- TK 1 res 6 - - - | RotGelb 1s | Gelb 3s 50 - GelbBlk | Kfz;Bus
6| KR3 KFZ 6 [Arm3->2 |- TK 1 t 6 - - - | RotGelb 1s | Gelb 3s 50 - GelbBlk | Kfz;Bus
7| KL4 KFZ 7 |Amd4->1.2]- TK 1 — 6 - - - | RotGelb 1s | Gelb 3s 50 - GelbBlk | Kfz
8|BL1 |Gelb Blink| 8 |[Arm1->3 |- TK 1 4 - - -] - - - - X Dunkel | Kfz
Projekt 502846
Knotenpunkt | Europaring/Planstr.A
Auftragsnr. Variante 01 Datum | 26.06.2025
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Unuberwachte Ausgange

" LISA

Name [ ID-Nr. | Signalgeber| Kammerposition | Teilknoten | Bemerkung
Quittierung
11 Q_FW 1 FW
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Wege Grundversorgung

LISA
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Unvertraglichkeitsmatrix

" LISA

EINFAHREND
— N| || | —
MFEPMHEFHMEEE
K1 T—» O - - x| x| x| x| -
KLt = | - |E| x| x| x| -| x| -
alke < -|x(d X| -] x| -
é k2 W x| x| -3 x|-]|x]|-
%KB/EXXXXD———
KR3 X| - -]-1-18]x]|-
Kia — | x| x| x| x| -|x|[H] -
BL1 (| -|-|-|-[-]-[-]8
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Zwischenzeitenberechnung

~ LISA
Réumend Einfahrend Réaumend Einfahrend Zwischenzeit Info
SGR Strom Teilstrom SGR Strom | Teilstrom | Lrzg [m] | so[m] | vo[m/s]| vr [m/s] | ar [m/s?] | tu [s] tu[;]t' se [m] | vo[m/s] | ve [m/s] | ae [m/s?] | te [s] | tzser [s] tzuE:]'Iag tmasg. [s] | Rad mar?c;:bend SChmt”tDpunkt Schutz | Bemerkung
1 K1 1(G) FS 3, Kfz K2 2(L) FS 4, Kfz 6,0 12,5 - 10,0 - 30| 49 17,0 - 11,1 - 1,5 34 - S - - 45565 -
1(R) FS 1, Kfz 2(L) FS 4, Kfz 6,0 19,0 - 7,0 - 2,0 56 | 325 - 11,1 N 2,9 2,7 - - - 45594 -
5 K1 1(G) FS 2, Kfz KL3 3(L) FS 2, Kfz 6,0 16,0 - 10,0 - 30 52 6,5 - 11,1 - 0,6 4,6 - 6 - - 45623 -
1(G) FS 2, Kfz 3 (R) FS 1, Kfz 6,0 21,5 - 10,0 - 3,0 58 4,5 - 11,1 - 0,4 54 - - - 46183 -
3 K1 1(G) FS 2, Kfz KR3 3(R) FS 1, Kfz 6,0 21,5 - 10,0 - 3,0 58 4,5 - 11,1 - 04 54 - 6 - - 46183 -
1(G) FS 3, Kfz 4 (L) FS 5, Kfz 6,0 16,5 - 10,0 - 30 53 17,0 - 11,1 - 1,5 38 - - - 46036 -
4 K1 1(G) FS 3, Kfz KL4 4(G) FS 5, Kfz 6,0 11,0 - 10,0 - 30| 47 17,5 - 11,1 - 1,6 31 - 5 - - 45915 -
1(R) FS 1, Kfz 4 (G) FS 5, Kfz 6,0 20,5 - 7,0 - 2,0 58 | 335 - 11,1 - 3,0 2,8 - - - 45969 -
p KL1 1(L) FS 4, Kfz o 2(G) FS 2, Kfz 6,0 20,5 - 7,0 - 2,0 58 12,5 - 11,1 - 1,1 4,7 - 6 - - 45547 -
1(L) FS 4, Kfz 2 (R) FS 1, Kfz 6,0 25,5 - 7,0 - 20 | 65 10,5 - 11,1 - 0,9 56 - - - 45544 -
6 KL1 1(L) FS 4, Kfz KL3 3(L) FS 2, Kfz 6,0 13,0 - 7,0 - 2,0 4,7 17,0 - 11,1 - 1,5 3,2 - 5 - - 45622 -
. kL1 1(L) FS 4, Kfz KLa 4 (L) FS 5, Kfz 6,0 14,5 - 7,0 - 20| 49 11,0 - 11,1 - 1,0 39 - s - - 45993 -
1(L) FS 4, Kfz 4(G) FS 5, Kfz 6,0 11,0 - 7,0 - 20 | 44 12,5 - 11,1 - 1,1 33 - - - 45916 -
s 2 2(G) FS 3, Kfz KLT 1(L) FS 4, Kfz 6,0 14,0 - 10,0 - 30 50 16,0 - 11,1 - 14 3,6 - s - - 45548 -
2 (R) FS 1, Kfz 1(L) FS 4, Kfz 6,0 11,0 - 7,0 - 20| 44 | 250 - 11,1 - 2,3 2.1 - - - 45544 -
9 K2 2(G) FS 3, Kfz KL3 3(L) FS 2, Kfz 6,0 20,0 - 10,0 - 3,0 56 19,0 - 11,1 - 1,7 3,9 - 5 - - 46010 -
26 FS 2, Kfz m FS 5, Kfz 6,0 17,0 - 10,0 - 30 53 50 - 11,1 - 0,5 4,8 - . . 45994 .
10 K2 FS 2, Kfz KL4 FS 5, Kfz 6,0 17,0 - 10,0 - 30 53 50 - 11,1 - 0,5 4,8 - 5 46041
2(G) FS 2, Kfz 4(G) FS 5, Kfz 6,0 17,0 - 10,0 - 3,0 53 50 - 11,1 - 0,5 4,8 - - - 45918 -
i KL2 2 (L) FS 4, Kfz K1 1(G) FS 2, Kfz 6,0 21,5 - 7,0 - 2,0 59 10,5 - 11,1 - 0,9 50 - 6 - - 45566 -
2 (L) FS 4, Kfz 1(R) FS 1, Kfz 6,0 33,0 - 7,0 - 20| 76 18,5 - 11,1 - 17 59 - - - 45594 -
12 KL2 2(L) FS 4, Kfz KL3 3(L) FS 2, Kfz 6,0 16,5 - 7,0 - 2,0 52 11,0 - 11,1 - 1,0 4,2 - 5 - - 46011 -
13 K2 2 (L) FS 4, Kfz KLa 4 (L) FS 5, Kfz 6,0 15,0 - 7,0 - 2,0 50 16,5 - 11,1 - 1,5 35 - s - - 46075 -
2 (L) FS 4, Kfz 4(G) FS 5, Kfz 6,0 16,0 - 7,0 - 2,0 51 15,5 - 11,1 - 14 3,7 - - - 45965 -
1 KL3 3(L) FS 2, Kfz K1 1(G) FS 3, Kfz 6,0 10,5 - 7,0 - 20 | 44 13,0 - 111 - 12 32 - S - - 46006 -
3 (R) FS 1, Kfz 1(G) FS 2, Kfz 6,0 50 - 7,0 - 20| 40 | 21,0 - 11,1 - 19 2,1 - - - 46183 -
15 ki3 30 FS 2, Kfz KLt T FS 4, Kfz 6,0 17,5 - 7,0 - 2,0 54 12,5 - 11,1 - 1,1 4,3 - S . ) 45622 )
FS 2, Kfz FS 4, Kfz 6,0 16,5 - 7,0 - 2,0 52 9,5 - 111 - 0,9 43 - 46007
16 KL3 3(L) FS 2, Kfz K2 2(G) FS 2, Kfz 6,0 23,0 - 7,0 - 20| 61 19,0 - 11,1 - 1,7 4,4 - 5 - - 46020 -
17 KL3 3(L) FS 2, Kfz KL2 2(L) FS 4, Kfz 6,0 13,0 - 7,0 - 20 | 47 14,0 - 11,1 - 13 34 - 5 - - 45627 -
18 KR3 3(R) FS 1, Kfz K1 1(G) FS 2, Kfz 6,0 50 - 7,0 - 20| 40 | 210 - 111 - 19 2,1 - 5 - - 46183 -
19 KR3 3 (R) FS 1, Kfz KL4 4 (L) FS 5, Kfz 6,0 6,0 - 7,0 - 20| 40 | 260 - 11,1 - 23 1,7 - 5 - - 46185 -
4 (L) FS 5, Kfz 1(G) FS 2, Kfz 6,0 21,0 - 7,0 - 2,0 59 16,0 - 11,1 - 14 4,5 - - - 46073 -
20 KL4 4(G) FS 5, Kfz K1 1(G) FS 2, Kfz 6,0 22,0 - 10,0 - 3,0 58 10,5 - 11,1 - 0,9 4,9 - 6 - - 45917 -
4 (G) FS 5, Kfz 1(R) FS 1, Kfz 6,0 34,0 - 10,0 - 30| 70| 200 - 11,1 - 1,8 52 - - - 45969 -
2 KL 4(L) FS 5, Kfz KLt 1(L) FS 4, Kfz 6,0 12,5 - 7,0 - 20 | 46 12,0 - 11,1 - 1,1 35 - s - - 46071 -
4(G) FS 5, Kfz 1(L) FS 4, Kfz 6,0 13,0 - 10,0 - 30| 49 10,5 - 11,1 N 09 4,0 - - - 45916 -
» Kla 4 (L) FS 5, Kfz 2 2(G) FS 3, Kfz 6,0 9,0 - 7,0 - 20 | 41 15,5 - 11,1 - 14 2,7 - 5 - - 45995 -
4(G) FS 5, Kfz 2(G) FS 3, Kfz 6,0 9,0 - 10,0 - 30| 45 16,5 - 11,1 - 1,5 3,0 - - - 45919 -
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Zwischenzeitenberechnung

~ LISA
Réumend Einfahrend Raumend Einfahrend Zwischenzeit Info
SGR Strom Teilstrom SGR Strom | Teilstrom | Lrzg [m] | so[m] | vo[m/s]| vr [m/s] | ar [m/s?] | tu [s] tu[;]t' se [m] | vo[m/s] | ve [m/s] | ae [m/s?] | te [s] | tzBer [s] tzuE:]'Iag tmatg. [s] [ Rad ma[?c?:bend Schnitlg)unkt Schutz | Bemerkung
a0 FS 5, Kfz 20 FS 4, Kfz 6,0 16,0 - 7,0 - 20| 51 12,0 - 111 - 11 4,0 - 45996
23 KL4 FS 5, Kfz KL2 FS 4, Kfz 6,0 17,0 - 7,0 - 2,0 53 14,5 - 11,1 - 13 4,0 - 5 46075
4(G) FS 5, Kfz 2(L) FS 4, Kfz 6,0 16,0 10,0 - 30 52 155 - 111 - 14 38 - - - 45965 -
24 KL4 4(L) FS 5, Kfz KR3 3 (R) FS 1, Kfz 6,0 26,5 - 7,0 - 2,0 6,6 55 - 11,1 - 0,5 6,1 - 7 - - 46185
Richtlinie: RILSA2015
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Zwischenzeitenmatrix ZZM

" LISA

EINFAHREND
~ N o™ (] <t ~
MENEEEEE

ki bm] -] -|s|e|6|5]-
KL1 -8l e6|6|5]-]5]-
Llke < | -|s|@ 5| -5/ -
é kK2 “l6|6|-|E|s5]|-]5]-
2|K3 ,~|5|5]5]|s5[EH]-]-]-
“Ikes Hs|-[-[-1-1a]s]-
Ka —"|6|5|s5|s5|-|7|0]-
BL1 (| -|-|-[-|-|-]-|O

vom FB Tiefbau geforderte Verriegelung der beiden Signalgruppen KL1 und KL2 untereinander.
In Abstimmung mit dem Projektleiter manuell mit dem Zwischenzeitenwert von 6 sec, gestgelegt.
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Signalzeitenplan SP1

LISA
Signal- 0 10 20 30 40 50 60 70 Egzss
gruppe An Ab TF |....|....!....|:...|.:..|...:|....|...:|....|.:..|..:.|....!....|...:!....|....|....|Be|aStU”
K1 }» 58 | 22 | 48 1220
KL1 <—| 14 22 7 133
K2 <-l 45 | 10 | 49 574
Ktz L 45 | 53| 7 82
KL3 ,—| 27 | 41 | 13 ! ; ; , - 59
krR3 Y| 44 |54 | 9 — 14
_ R | Ve e B : n
KL4 27 | 38 | 10 ! : : 2 %, : : ! i 43
BL1 r’ 0 /\NV\/\/\N\/\NW\/\/\/\N\/\N\/V\/\/V\N\N\/\N\/\N\/WV\/\/\A
T e T T T T T T T T T T T T HBS 201
PUD 1>2 PUD 2>4 PUD 4>3 PUD 3>1 SY
EP\AP\UP
PUD 1>2 - PUD 2>4 - PUD 4>3 - PUD 3>1
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Signalzeitenplan SP3

LISA
Signal- 0 10 20 30 40 50 60 70 Egzss
gruppe An Ab TF P P F T P PO T P PR FT T PO PR NI PR P PRI M Belastun
K1 }» 58 | 16 | 42 879
KLt - | 7 |16 8
K2 <-l 43 | 3 | 44 1687
Ktz L 43| 53| 9 49
KL3 ,—| 21 | 38 | 16 - 123
krR3 Y| 38| 54| 15 46
K4 —7| 21 | 32 | 10 3 213
BLT (7 0 N

S DA LA RS AN R AR AL A RN RN RSN N AN RN AR | AR AL AR ¥T-T TR

PUD 1>2 PUD 2>4 PUD 4>3 PUD 3>1 SY

EP\AP\UP

PUD 1>2 - PUD 2>4 - PUD 4>3 - PUD 3>1
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Signalzeitenplan SP4

LISA

Signal- 0 10 20 30 40 50 60 T78=75

gruppe An | Ab | TF I I I U U PR I PN P P D PR P I T

K1 }» 58 | 22 | 38

KL1 <—| 14 22 7

K2 <-l 45 | 10 | 39

Ktz L 45 | 53| 7

KL3 Pan 27 40 12

KR3 Y| 40 | 54 | 13

KLa —7| 27 | 34| 6

BL1 r’ 0

PUD 1>2 PUD 2>4 PUD 4>3 PUD 3>1 SY

EP\AP\UP

PUD 1>2 - PUD 2>4 - PUD 4>3 - PUD 3>1
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Signalzeitenplan SP9

LISA
Signal- TU=85
gruppe An | Ab | TF ?|1|0|2|0|3|0|4|0|||6|O|7|0|8|0|.Be|33tun9 Ausl.grad | QSV
K1 T—- 58 | 22 | 48 : : o i i i i . - 1220 0,50 A
KLt < | 14 ] 22| 7 oo 2 : : : : ! g 133 0,71 D
K2 ._l 45 | 10 | 49 _1:OZ i i i i '.46* 574 0,29 A
KL2 L 45 | 53 7 ! ' ' ' ' HZ ! " 82 0,46 C
KL3 ,—| 27 | 40 | 12 : : m—— e : : : - 59 0,19 B
krRa Y| 46 | 54 | 7 VI 14 0,08 c
KLa —| 27 39 1" ! ' ' o - ' ' ! o 43 0,17 B
BL1 (1 0 (VVIVVYYMVM : MYV : N
AR AR ALY SASRARN LR SRARSESN RERRNN RRSARS N T T HBS 2015
PUD 1>2  PUD 2>4 PUD 4>3 PUD 3>1 SY
EP\AP\UP
PUD 1>2 - PUD 2>4 - PUD 4>3 - PUD 3>1
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Signalzeitenplan SP10

LISA

Signal- 0 10 20 30 40 50 60 T78=75

gruppe An | Ab | TF I I I U U PR I PN P P D PR P I T

K1 }» 58 | 22 | 38

KL1 <—| 14 22 7

K2 <-l 45 | 10 | 39

Ktz L 45 | 53| 7

KL3 Pan 27 40 12

KRs Y| 46 | 54| 7

KLa —7| 27 | 39 | 1

BL1 r’ 0

PUD 1>2 PUD 2>4 PUD 4>3 PUD 3>1 SY

EP\AP\UP

PUD 1>2 - PUD 2>4 - PUD 4>3 - PUD 3>1
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Signalzeitenplan SP11

LISA
Signal- TU=85
gruppe An | Ab | TF ?|1|0|2|O|3|0|4|O|5|0|6|0|7|0|8|0|.Be|aStun9 Ausl.grad | QSV
K1 T—- 58 | 22 | 48 . . - ; ; ; ; e L 879 0,37 A
KLt <y | 14 | 22 | 7 |t . e — "
K2 ._l 45 | 10 | 49 _1.“2 i i i i :46# 1687 0.77 B
kK2 Lol 45| 53| 7 B m— ; ; HZ : " 49 027 c
KL3 ,—| 27 | 40 | 12 : : : - e : : : - 123 0,42 c
krRa Y| 45 | 54 | 8 e L 46 023 c
KLa —7| 27 | 39 | 11 e | e ! " 213 0,63 c
BL1 r' o [VVVWVVWWWIYVWVVVVVVMVVVVVVVV VYV VVVVVVVAVVVM
ALEAR SASALY BEEARY SAAAASH LAARRARAR] LSARSARN RALARN SARSARN RARRLERRS | RRRALARMAMMALI - P T ET
PUD1>2  PUD2>4 PUD 4>3 PUD 3>1 sy
EP\AP\UP
PUD 1>2 - PUD 2>4 - PUD 4>3 - PUD 3>1
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Signalzeitenplan EP

LISA

EP

Signal- 0 1JU:17
gruppe | FA | FE  TF ;. 0 10 ]
K1 }— 7 17

KL - ol o

K2 44' 7 17

kL2 L o] o

KL3  ,— ol o

krRz L ol o

KLa —* 0 0

BL1 ( 0 0

Eigenschaften

Signalplan-Art

Einschaltplan || Detektorparametersatz

P1

ID-Nr.

20 Zwischenzeitenmatrix

ZZM

Nur Dokumentation| nein

VB Freigabeanfang

Signalsicherung Standard

VB Freigabeende

Aus-Zustand

Aus Gelb-Blk || Min-/Max-Liste

Parametersatz - Ausschaltplan -
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Signalzeitenplan AP

LISA

AP

Signal- 0 10 TU=19
gruppe FA | FE | TF | 0 i
kit 19 | 19
KL1 ! 19 0 N
K2 <] 19 | 19
kL2 Ll 19 0 /N
KL3  ,—| 19 0 N

| .
KrR3 Y| 19 0 | N
BL1 ( 17 2 ]

A S RS UL R |

Eigenschaften
Signalplan-Art Ausschaltplan Detektorparametersatz | P1
ID-Nr. 21 Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nur Dokumentation| nein VB Freigabeanfang -
Signalsicherung Standard VB Freigabeende -
Aus-Zustand Aus Gelb-Blk Min-/Max-Liste -
Parametersatz -
Projekt 502846
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Rahmenplan SP9

LISA

RP1 SP9 Morgenprogramm

TU=85
s oo ot Dt B89 Ende | Daver

AB1_2 — = 70 | 11|26

VB 1_2 — S 70 | 10 | 25

AB 1_2_Bus |[—] = 70 | 5 |20

VB-1_2 Bus | 70| 4 |19

AB 1_4 — S| 70 | 23 | 38

VB 1_4 7, = 70 | 22 | 37

AB_1_4_Bus | =70 | 10 | 25

VB 1_4_Bus |[—] == 70 | 9 |24

AB1 3 5 i 0 |3 | 35

VB 1_3 > 3, 0 | 34 | 34

AB2_4 —— = 75 | 23 | 33

VB 2_4 ) =l 75 | 22 | 32

AB2_3 J— 10 | 35 | 25

VB 2_3 _ 10 | 34 | 24

VB 3-1 40 | 55 | 15

AB4_3 B 10 | 40 | 30

VB 4_3 R 10 | 39 | 29

VB 4_1 o 25 | 50 | 25

AB 5_3 B 10 | 40 | 30

VB 5_3 e 10 | 39 | 29

VB 5_1 — 25 | 50 | 25

AB 1_4_CO2 |———] = 70| 20 | 35
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Rahmenplan SP11

LISA

RP 2 SP11 Abendprogramm

TU=85
s oo ot Dt B89 Ende | Daver

AB1_2 — = 70 | 11|26

VB 1_2 — S 70 | 10 | 25

AB 1_2_Bus |[—] = 70 | 5 |20

VB-1_2 Bus | 70| 4 |19

AB 1_4 — S| 70 | 23 | 38

VB 1_4 7, = 70 | 22 | 37

AB_1_4_Bus | =70 | 10 | 25

VB 1_4_Bus |[—] == 70 | 9 |24

AB1 3 5 i 0 |3 | 35

VB 1_3 > 3, 0 | 34 | 34

AB2_4 —— = 75 | 23 | 33

VB 2_4 ) =l 75 | 22 | 32

AB2_3 J— 10 | 35 | 25

VB 2_3 _ 10 | 34 | 24

VB 3-1 ] 40 | 55 | 15

AB4_3 B 10 | 40 | 30

VB 4_3 __ 10 | 39 | 29

VB 4_1 o 25 | 50 | 25

AB 5_3 —_7 10 | 40 | 30

VB 5_3 = 10 | 39 | 29

VB 5_1 J—— 25 | 50 | 25

AB 1_4_CO2
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Rahmenplan SP10

LISA

RP 3 SP10 Tagesprogramm

TU=75
0 10 20 30 40 50 60 70 |goginn Ende Dauer
AB 1_2 ;1 0 | 11 | 11
VB 1_2 o 0 |10 | 10
AB1_2_Bus |[— 0 5 5
VB-1_2 Bus |- 0 4 4
|
AB 1_4 - . 0 |23 | 23
VB 1_4 - ) 0 | 22 | 22
AB_1_4_Bus |[— 0 | 10 | 10
VB 1_4_Bus |[— 0| 9 |9
AB1_3 . 0 | 35 | 35
VB1 3 . 0 | 34 | 34
| |
AB2_4 L ). 5 | 23 | 18
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Rahmenplan SP10

LISA

RP 3 SP10 Tagesprogramm

TU=75
0 10 20 30 40 50 60 70 |gouinn Ende  Daver
| |
VB 2_4 ! o 5 | 22 | 17
| |
AB2_3 L ] 10 | 35 | 25
| |
VB 2_3 L ), 10 | 34 | 24
VB 3-1 N 40 | 55 | 15
| |
AB4_3 i o 20 | 40 | 20
| |
VB 4_3 i 1 20 | 39 | 19
| |
VB 4_f E J 25 | 50 | 25
AB5_3 i ) 20 | 40 | 20
| |
VB 5_3 L 1 20 | 39 | 19
| |
VB 5_1 E X 25 | 50 | 25
AB1_4 CO2
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Wochenzeitautomatik

" LISA

Schaltuhr - Wochenplantabelle

Wochenplan

ID-Nr.

Mo Di

Mi

Do

Fr

Sa

So

Bemerkung

1| Standard

1 |gespla

gespla

gespla

gespla

gespla

gespla

gespla

Schaltuhr Tagesplan 1

Tagesplan: Tagesplan1  ID-Nr..1  Langbezeichnung: Tagesplan 1
Zeit Befehl SZP VA (0)Y 1\ Koordiniert [Modifikatione| Bemerkung
1 05:30 Umschaltung SP9 Ein Ein Ein X
2 08:30 Umschaltung SP10 Ein Ein Ein X
3 15:30 Umschaltung SP11 Ein Ein Ein X
4 20:00 Umschaltung SP10 Ein Ein Ein X
5 21:30 Umschaltung SP10 Ein Ein Ein X
6 22:45 Umschaltung SP10 Ein Ein Ein X
Schaltuhr Tagesplan 2
Tagesplan: Tagesplan2 ID-Nr.:2  Langbezeichnung: Tagesplan 2
Zeit Befehl SZP VA oV 1\ Koordiniert [Modifikatione| Bemerkung
1 05:30 Umschaltung SP9 Ein Ein Ein X
2 08:30 Umschaltung SP10 Ein Ein Ein X
Projekt 502846
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Detektortabellen des MIV

" LISA
Detektoren
Abstand
Name Typ ID-Nr. | Langbezeichnung | Fahrstreifen HaIZtL:irnie GIS Koordinate Mast SGR1 SGR2 Funktion Bemerkung
[m]
Arm 1 Montage
1 VD1 Video 1 Fahrstreifen 0,0 32U 359068,295367833 5655053,97081835 - ETRS89 (GRS80/UTM) K1 - Anforderung/Bemessung | Ausleger
2 Mast 3
Arm T: Montage
2 VD1.1 Video 2 Fahrstreifen 0,0 32U 359064,496927932 5655053,86609414 - ETRS89 (GRS80/UTM) K1 - Anforderung/Bemessung | Ausleger
3 Mast 3
Arm 1. Montage
3 VDL1 Video 3 Fahrstreifen 0,0 32U 359061,412759041 5655053,75431903 - ETRS89 (GRS80/UTM) KL1 - Anforderung/Bemessung | Ausleger
4 Mast 4
Arm 2: Montage
4 VD2 Video 4 Fahrstreifen 0,0 32U 359046,340103965 5655080,04831048 - ETRS89 (GRS80/UTM) K2 - Anforderung/Bemessung | Ausleger
1 Mast 6
Arm 2: Montage
5 vD2.1 Video 5 Fahrstreifen 00 32U 359049,258344622 5655080,26086936 - ETRS89 (GRS80/UTM) K2 - Anforderung/Bemessung | Ausleger
2 Mast 6
Arm 2: Montage
6 VD2.2 Video 6 Fahrstreifen 0,0 32U 359052,829141653 5655080,52096143 - ETRS89 (GRS80/UTM) K2 - Anforderung/Bemessung | Ausleger
3 Mast 6
Arm 2: Montage
7 VDL2 Video 7 Fahrstreifen 0,0 32U 359056,070339018 5655080,75704805 - ETRS89 (GRS80/UTM) KL2 - Anforderung/Bemessung | Ausleger
4 Mast 7
Arm 3: Montage
8 VDL3 Video 8 Fahrstreifen 0,0 32U 359073,022250856 5655073,53657678 - ETRS89 (GRS80/UTM) KL3 - Anforderung/Bemessung | Ausleger
1 Mast 1
Arm 3: Montage
9 VDR3 Video 9 Fahrstreifen 0,0 32U 359073,228502256 5655070,08543211 - ETRS89 (GRS80/UTM) KR3 - Anforderung/Bemessung | Ausleger
2 Mast 1
Arm 4 Montage
10 [VvDL4 Video 10 Fahrstreifen 00 32U 359045,676629334 5655062,97071418 - ETRS89 (GRS80/UTM) KL4 - Anforderung/Bemessung | Ausleger
5 Mast 5
11 D_CCAM1 Kontakt 11 0,0 - - Sonstige
12 iFW1_CCAM | Kontakt 12 0,0 - - Sonstige
13 iFW2_CCAM | Kontakt 13 0,0 - - Sonstige
14 iFW3_CCAM | Kontakt 14 0,0 - - Sonstige
15 C02.TG Kontakt 15 0,0 - - Sonstige CO2_Alarm
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Detektortabellen des MIV

~LISA

Detektorparameter - Anforderung (P1)

Ricksetzen .
nur bei Min. Losch-Zeit
Name | ID-Nr. | SGR1 SGR2 Lo Belegungsdauer Prell [s] [ wenn Det. gestort
zeitgleicher (<] [s]
Freigabe >
1 VD1 1 K1 - 1,0 4,0 0,0 | Daueranforderung
2 VD1.1 2 K1 - 1,0 4,0 0,0 Daueranforderung
3 VDL1 3 KL1 - 1,0 4,0 0,0 Daueranforderung
4 VD2 4 K2 - 1,0 4,0 0,0 Daueranforderung
5 VD2.1 5 K2 - 1,0 4,0 0,0 Daueranforderung
6 VD2.2 6 K2 - 1,0 4,0 0,0 Daueranforderung
7 VDL2 7 KL2 - 1,0 40 0,0 Daueranforderung
8 VDL3 8 KL3 - 1,0 4,0 0,0 Daueranforderung
9 VDR3 9 KR3 - 1,0 40 0,0 Daueranforderung
10 VDL4 10 KL4 - 2,0 4,0 0,0 Daueranforderung

Detektorparameter - Bemessung (P1)

M?.X' Inaktiv ab ZL—pberschr. Ersatzdetektor
Name | ID-Nr. | SGR1 SGR2 | Zeitlicke speichern ab -
[s] Sekunde Sekunde bei Stérung
1 VD1 1 K1 - 3,0 - - -
2 VD1.1 2 K1 - 3,0 - - -
3 VDL1 3 KL1 - 3,0 - - -
4 VD2 4 K2 - 3,0 - - -
5 VD2.1 5 K2 - 3,0 - - -
6 VD2.2 6 K2 - 3,0 - - -
7 VDL2 7 KL2 - 3,0 - - -
8 VDL3 8 KL3 - 3,0 - - -
9 VDR3 9 KR3 - 3,0 - - -
10 VDL4 10 KL4 - 3,0 - - -

Detektorparameter - Stau (P1)
Die Tabelle Detektorparameter - Stau (P1) enthalt keine Daten.
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Detektortabellen des MIV

~LISA

Detektorparameter - Stérung

Name ID-Nr. Belegungsdauer | Zeitllicke | Flattern
[s] [s] [HZ]
1 VD1 1 300,0 - -
2 VD1.1 2 300,0 - -
3 VDL1 3 300,0 - -
4 VD2 4 300,0 - -
5 VD2.1 5 300,0 - -
6 VD2.2 6 300,0 - -
7 VDL2 7 300,0 - -
8 VDL3 8 300,0 - -
9 VDR3 9 300,0 - -
10 VDL4 10 300,0 - -
11 D_CCAM1 11 300,0 - -
12 iFW1_CCAM 12 300,0 - -
13 iFW2_CCAM 13 300,0 - -
14 iFW3_CCAM 14 300,0 - -
15 CO2 TG 15 300,0 - -
Projekt 502846
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~ LISA
Meldepunkte
Name | MP-Nr. Erfassung Kleen_ Bemerkung
ennungen
1 | MP1_VA 1 OV-Telegramm -
2 | MP2_HA 2 | Ov-Telegramm -
3 | MP3_AB 3 OV-Telegramm -
4 | MP4_VA 4 OV-Telegramm -
5 | MP5_HA 5 OV-Telegramm -
6 | MP6_AB 6 | OV-Telegramm -
Linien-Kennungen
- Von | Nach
Name | Typ| Linie| Route | Kurs | Hand arm | Arm Bemerkung
1] Linie1 | Bus| 0 0 0 0 3 2
2| Linie2 [ Bus| O 0 0 0 3 1
Meldestrecken
Linien- . Abstand| Max. | Uberholen
Name ID-Nr. Kennungen SGR | Meldepunkt Funktion (m] OV-Fz | erlaubt Bemerkung
MP1_VA Voranmeldung 200
1 | Richtung_KL3 1 Liniel KL3| MP2_HA | Hauptanmeldung 100 3 -
MP3_AB Abmeldung -5
MP4_VA Voranmeldung 200
2 | Richtung_KR3 2 Linie2 KR3 MP5_HA | Hauptanmeldung 100 3 -
MP2_HA Abmeldung -5
OV-Zeitparameter P1
. | Zwangs- "
Name Meldepunkt Fahrzeit 16schzeit Verzdgerung
[s] [s]
[s]
MP1_VA 25 60 0
1 Richtung_KL3 MP2_HA 15 60 0
MP3_AB 0 60 0
MP4_VA 0 0 0
2 Richtung_K R3 MP5_HA 0 0 0
MP2_HA 0 0 0
Fahrplan
OV-Fahrzeug-Kennung Tol[esr]anz Z[re;fi? Bemerkung
Bus Liniel 0
Bus Linie2 0
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Phasenfolgeplan

LISA

Phase FW1

Phase_FW3 Phase_FW2
- N
_LD' A . Q).’\
Phase 1 Phase 2
K2 <
PU2.1
< - g KL1

PU1.2

ﬁ?»m

PU1.4
PU4.1
£znd

Phase 3

Phase 4

Phase 5
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Phaseniibergang PUD 1>2

LISA

PUD 1>2
Signal- OTU=6
gruppe | An  Ab [ TF 0 ] ]
kit 6
KL1 ! 4 1 by _
K2 <] o | o | _
kK2 Le 0
KL3 ,— 0
R N
KLa —* 0
BL1 ( 0

ARREEEE LSS

Eigenschaften
Von Phase Phase 1 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 2 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 1 Min-/Max-Liste -

Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 1>3

LISA

Signal-

PUD 1>3

TU=6
0

gruppe An Ab TF
K1 }— 0
KL1 !
K2 44'
KLz Ls| 4
KL3 P
kKrs Y| 6
KLa —
BL1 (

ARREEEE LSS
Eigenschaften
Von Phase Phase 1 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 3 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 2 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 1>4

LISA

PUD 1>4
Signal- 0 Tu=7
gruppe | An ; Ab  TF 0 |
kit 0
KL1 4
K2 <] 0
KLz L
KL3 ,—| 5
kra L
K4 —7| 5 1 2
BL1 ( 0

R LR IR

Eigenschaften
Von Phase Phase 1 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 4 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 3 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 1>5

LISA

PUD 1>5
Signal- 0 Tu=7
guppe | An j Ab  TF O |
K1 }— ol o
KL1 ! 0
K2 44' 1| 1
kK2 Le 0
KL3 ,—| 5 1
Krs Y| 5 1
KLa — 0
BL1 ( 0

ARREREEEEESY

Eigenschaften
Von Phase Phase 1 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 5 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 18 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 2>1

LISA

PUD 2>1

Signal-
gruppe An

Ab | TF

TU=8
0

K1

KL1

K2

KL2

KL3

KR3

KL4

BL1

~| N\ A2

o|lo|o| o] o

Eigenschaften

Von Phase

Phase 2

Zwischenzeitenmatrix

ZZM

Nach Phase

Phase 1

VB Freigabeanfang

Sek. Zielphase

TU

VB Freigabeende

ID-Nr.

4

Min-/Max-Liste

Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 2>3

LISA

PUD 2>3
Signal- 0 Tu=7
gruppe | An j Ab  TF O ||
K1 }— 0
KL1 ! 0
K2 44' 5
kL2 Ls| s
KL3 ,—
kKrs Y| 6
KLa —
BL1 (
ARREREEEEESY
Eigenschaften
Von Phase Phase 2 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 3 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 5 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 2>4

LISA

PUD 2>4
Signal- 0 Tu=7
gruppe | An ; Ab  TF 0 |
kit 0
KL1 4 0
K2 <]
KLz L
KL3 ,—| 5 1 | . |
kra L 0 | |
K4 —7| 5 1 2
BL1 ( 0

R LR IR

Eigenschaften
Von Phase Phase 2 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 4 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 6 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 2>5

LISA

PUD 2>5
Signal- 0 Tu=7
guppe | An j Ab  TF O |
K1 }— ol o
KL1 ! 1 1
K2 44' 0 | |
kK2 Le 0
KL3 ,—| 5 1 -
Krs Y| 5 1 1
KLa —* 0
BL1 ( 0

ARREREEEEESY

Eigenschaften
Von Phase Phase 2 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 5 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 19 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 3>1

LISA

Signal-

PUD 3>1

0

gruppe An Ab TF
K1 }—
KL1 !
K2 44'
k2 L 0
KL3 P
krs L 1
KLa —*
BL1 (

R REEE
Eigenschaften
Von Phase Phase 3 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 1 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 7 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 3>4

LISA

PUD 3>4
Signal- 0 U=
gruppe An | Ab | TF 0l
kit 0
KL1 4 0
K2 <] o o
KLz L 0] o
KL3 ,—| 5 5
kra L ol o
K4 —7| 5 5
BL1 ( 0

UL I I UL

Eigenschaften
Von Phase Phase 3 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 4 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 8 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 3>5

LISA

Signal-

PUD 3>5

TU=6
0

gruppe An | Ab | TF | ],
K1 }—
KL1 !
K2 44' 0
k2 L 0
KL3 | 4
krs L
KLa —*
BL1 (

R REEER
Eigenschaften
Von Phase Phase 3 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 5 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 20 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 4>1

LISA

PUD 4>1
Signal- 0 Tu=7
gruppe | An j Ab  TF O ||
ki o 5
KL1 !
k2 <+ | s
k2 L
KL3 P 0
krs L
KLa —* 0
BL1 (
ARREREEEEESY
Eigenschaften
Von Phase Phase 4 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 1 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 9 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 4>3

LISA

PUD 4>3
Signal- 0 TU=8
gruppe [ An  Ab | TF O |
kit
KL1 4
k2 <+ | 6
ke L 6
KL3 ,— 1
KRz Y| 7
KL4 —7 0
BL1 (

R L L

Eigenschaften
Von Phase Phase 4 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 3 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 10 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 4>5

LISA

PUD 4>5
Signal- 0 TU=8
gruppe An Ab TF Ll
K1 }— 0
KL1 4 0

| |
K2 44' 0 |
kK2 Le 0
KL3 ,— 8
kKrs Y| 6 1 i
KLa —* 0 0 .
BL1 ( 0
R L L

Eigenschaften
Von Phase Phase 4 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 5 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 23 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 5>1

LISA

PUD 5>1
Signal- OTU=6
guppe | An j Ab T O ||
K1 }— 4
KL1 !
K2 44' 4
k2 L
KL3 P 0
krs L 0
KLa —*
BL1 (
R REEER
Eigenschaften
Von Phase Phase 5 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 1 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 21 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD 5>3

LISA

Signal-

PUD 5>3

TU=6
0

gruppe An Ab TF
K1 }—
KL1 !
K2 44' 4
KLz Ls| 4
KL3 P 0
krs L
KLa —
BL1 (

R REEER
Eigenschaften
Von Phase Phase 5 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 3 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 22 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phasentibergang PUD FW1_1

LISA

PUD FW1_1

Signal- 0 Tu=7

gruppe [ An  Ab | TF O | |
kit 7

KL1 ! 0 0 0

k2 <+ | s 1 1

KLz L 0

KL3 ,— 0

kra L 0

KL4 —7 0

BL1 ( 0

AN AR RARRE

Von Feuerwehrphase FW1 zuriick zur Phase 1
Eigenschaften

Von Phase Phase_FW1 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 1 VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 15 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phasentiibergang PUD FW2_1

LISA

PUD FW2_1

Signal- 0 Tu=7

gruppe [ An  Ab | TF O | |

ki o 5 1

KL1 ! 0

K2 <] 7

KLz L ol o

KL3 ,— 0

kra L 0

KL4 —7 0

BL1 ( 0

AN AR RARRE

Von Feuerwehrphase FW2 zuriick zur Phase 1
Eigenschaften

Von Phase Phase_FW?2 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 1 VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 11 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD _x_FW1

LISA

PUD_x_FWA1
Signal-
gruppe An | Ab
K1 }— 7
KL1 1 7
K2 <] 0
k2 L 0
KL3 Pan 0
krs L 0
KLa —* 0
BL1 (

AREaREEEEESS o

Eigenschaften
Von Phase - Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase_FWH1 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 14 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein

Projekt 502846

Knotenpunkt | Europaring/Planstr.A

Auftragsnr. Variante 01 Datum | 26.06.2025
Bearbeiter BERNARD Gruppe B.Pabst Abzeichnung Blatt 3.20




Phaseniibergang PUD x_FW2

LISA

Signal-

PUD_x_FW2
TU=8
0 L,

gruppe An | Ab | TF 1 0,
kit 0

KL1 4 0

k2 <+ | 6

ke L 6

KL3 ,— 0

kra L 0

KLa —* 0

BL1 (

R L L

Eigenschaften

Von Phase - Zwischenzeitenmatrix | ZZM

Nach Phase Phase_FW?2 || VB Freigabeanfang -

Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -

ID-Nr. 13 Min-/Max-Liste -

Nur Dokumentation| nein
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Phaseniibergang PUD x_FWS3

LISA

PUD_x_FW3
Signal- 0 TU=8
gruppe An | Ab | TF |||||
ki o 6 | ‘
KL1 ! 0
k2 <+ | 6
k2 L
KL3 ,— 0
krs L 0
KLa —* 0
BL1 (
ARREREE RS
Eigenschaften
Von Phase - Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase_FW3 || VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 16 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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Phasentiibergang PUD FW3_1

LISA

PUD FW3_1

Signal- 0 Tu=7

gruppe [ An  Ab | TF O | |
kit 7

KL1 ! 0

K2 <] 7

KLz L 0

KL3 ,— 0

kra L 0

KL4 —7 0

BL1 ( 0

AN AR RARRE

Von Feuerwehrphase FW1 zuriick zur Phase 1
Eigenschaften

Von Phase Phase_FW3 || Zwischenzeitenmatrix | ZZM
Nach Phase Phase 1 VB Freigabeanfang -
Sek. Zielphase TU VB Freigabeende -
ID-Nr. 17 Min-/Max-Liste -
Nur Dokumentation| nein
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fw_prio_ccam

" LISA

Signalgruppe1| Signalgruppe?2| Signalgruppe3| Prio PUe Meldeausgang
K2 KL2 K2 2 | PUD_x FW2| iFW2_CCAM
K1 KL1 K1 3 [PUD_x FW1| iFW1_CCAM
K1 K2 K1 1 | PUD_x FW3| iFW3_CCAM
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Parametertabellen

" LISA

para
Nr. Name Wert Bemerkung
1 | Rot 180,0

allgm
Nr. Name Wert Bemerkung
1 | DST 180,0

fw_prio_ccam

Signalgruppe1| Signalgruppe?| Signalgruppe3| Prio PUe Meldeausgang
K2 KL2 K2 2 | PUD_x_ FW2| iFW2_CCAM
K1 KL1 K1 3 | PUD_x FW1| iFW1_CCAM
K1 K2 K1 1 | PUD_x FW3| iFW3_CCAM
phd
SP11_TU = | SP10_TU =
Nr. Name SP9_TU= 85 85 75 Bemerkung
1 | pht 0,0 0,0 0,0
2 | ph2 0,0 0,0 0,0
3 | ph3 0,0 0,0 0,0
4 | phd 0,0 0,0 0,0
5 | ph5 0,0 0,0 0,0
parawz
SP11_TU = | SP10_TU =
Nr. Name SP9_TU= 85 85 75 Bemerkung
1 |t 60,0 60,0 40,0
2 |12 60,0 60,0 40,0
t4 60,0 60,0 40,0
bus
SP11_TU = | SP10_TU =
Nr. Name SP9_TU= 85 85 75 Bemerkung
1 |t100 49,0 49,0 49,0 Busverldngerung
ep
SP11_TU = | SP10_TU =
Nr. Name SP9_TU= 85 85 75 Bemerkung
1 | FW_AB_Nachlauf 10,0 10,0 10,0
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Parametertabellen

" LISA

_sg_para - _sg_para

Sgr | mingruen | maxgruen
K1 15 48
KL1 6 10
K2 15 49
KL2 6 13
KL3 6 25
KR3 6 8
KL4 6 15
BL1 0 0

_sg_para - _sg_para

Sgr | mingruen [ maxgruen
K1 15 48
KL1 6 10
K2 15 49
KL2 6 13
KL3 6 25
KR3 6 8
KL4 6 15
BL1 0 0

_Sg_para - _Sg_para

Sgr | mingruen | maxgruen

K1 15 38

KL1 6 7

K2 15 38

KL2 6 10

KL3 10 20

KR3 6 8

KL4 15

BL1 0
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Verwendete Funktionen und Konstanten

LISA

Funktionen
Bibliothek: LISA OML 3.0

Nr. Name Kurzbeschreibung
1| AusgSet Zustand des uniiberwachten Ausgangs setzen.
2| CamStAttr Attribut eines CAM-sendenden Fahrzeugs entsprechend dem gewéhlten Attributtyp lesen
3| CamStCount Anzahl der CAM-sendenden Fahrzeuge im Vehicle Buffer lesen
4| CamStIiD ITS-Station-ID, die dem Index entspricht, lesen
5| DetAnfo Ist am Detektor eine Anforderung gesetzt?
6| DetAnfoDauer Zeit seit Anforderung lesen (Wartezeit)
7| DetBelegt Ist der Detektor belegt?
8| DetBelegtDauer Wie lange ist der Detektor belegt?
9| DetBelegtSet Setzen oder Léschen einer Detektorbelegung.
10( DetBemZL Maximale Zeitllicke fur die Bemessung lesen
11| DetCount Anzahl der Detektoren lesen
12| Detltem Welcher Detektor entspricht dem Index?
13| DetName Name des Detektors lesen
14 DetSgr1 Erste Signalgruppe, die dem Detektor zugeordnet ist, lesen
15| DetSgr2 Zweite Signalgruppe, die dem Detektor zugeordnet ist, lesen
16| DetStatus Aktuelle Fehler-Status des Detektors lesen
17| DetZl Aktuelle Zeitlicke am Detektor lesen
18 LbsAusschaltwunsch Liegt ein Ausschaltwunsch fiir den angegebenen Teilknoten vor?
19| LbsBetriebszustandTK Aktuellen Betriebszustand eines Teilknotens lesen

20| LbsBetriebszustandTKWunsch | Gewiinschten Betriebszustand fuir den Teilknoten lesen

21| LbsModifZustand Aktuelle Modifikation lesen

22| LbsModifZustandWunsch Aktuellen Modifikationswunsch lesen

23| LbsSpl Aktuelles Signalprogramm lesen

24| LbsSplWunsch Wunsch-Signalprogramm lesen

25| LbsTx Aktuelle Umlaufsekunde lesen

26| LbsTxSet Neue Umlaufsekunde setzen

27| LbsUmschaltStatusSet Umschaltstatus setzen

28| MapLaneAttr Attribut einer MAP-Lane entsprechend dem gewéhlten Attributtyp lesen
29| MapLaneCount Anzahl der Lanes in der MAP lesen

30| MapLanelD Lane-ID, die dem Index entspricht, lesen

31| MapSgr Signalgruppe fir die angegebene Lane-Lane-Beziehung lesen
32| OeVAbmeldungSet Setzen einer Abmeldung fiir die OV-Meldestrecke

Meldepunkt der OV-Meldestrecke (Nr. des Meldepunktes innerhalb der Meldestrecke), an dem zuletzt

33| OevaktMp eine Anmeldung registriert wurde, lesen.

34| OeVFahrzeitMp Aktuelle Fahrzeit des Fahrzeugs seit Registrierung an einem bestimmten Meldepunkt lesen.
35| OeVFahrzeitTheo Theoretische Fahrzeit ab Meldepunkt lesen.
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" LISA

Verwendete Funktionen und Konstanten

Nr. Name Kurzbeschreibung

36| OeVMpFunktion Funktion des Meldepunktes in der OV-Meldestrecke lesen.

37| OeVZwangsloeschzeit Zwangsléschzeit des Meldepunktes lesen

38( PhaCount Anzahl der Phasen lesen

39( PhaDauer Aktuelle Phasendauer lesen.

40| PhaGet Ist die Phase aktiv?

41| Phaltem Phase, die dem Index entspricht, lesen.

42| PhaSet Setzen einer Phase.

43| ProtLsaMsg Protokoll-Meldung der LSA

44| PueAktiv Ist der Phasenlibergang aktiv?

45| PueCount Anzahl Phasenlbergédnge lesen.

46| PueEnde Sofortiges Beenden eines Phaseniibergangs.

47| PueEndePh Sofortiges Beenden eines Phaseniibergangs und Setzen der Zielphase (auf aktiv oder nicht aktiv).
48| Pueltem Welcher Phaseniibergang entspricht dem Index ?

49| PueSBef Schaltbefehlsliste des Phasenlibergangs laden.

50| PueSet Starten eines Phasenlibergangs.

51| PueTx Aktuelle Sekunde des Phaseniibergangs lesen.

52| PueTxSet Aktuelle Sekunde des Phaseniibergangs mit einem neuen Wert liberschreiben.
53| PueZielPh Zielphase des Phaseniibergangs lesen.

54| RhmGet Liegt die aktuelle Umlaufsekunde im Erlaubnisbereich?

55| SbefNextT Néachsten Schaltbefehl fiir das angegebene Zielfarbbild lesen.

56| SgrAbErlDauer Zeitdauer bis friheste Abwurfmadglichkeit der Signalgruppe berechnen

57| SgrAnErlDauer Zeitdauer bis friheste Anwurfmadglichkeit der Signalgruppe berechnen

58| SgrCount Anzahl der Signalgruppen lesen

59| SgrfbFrei Farbbild fiir den Zustand Frei der Signalgruppe lesen

60| SgrFbSperr Farbbild fir den Zustand Gesperrt der Signalgruppe lesen.

61| Sgrfrei Aktuelle Freigabezeit lesen

62| SgrfreiMin Mindestfreigabezeit der Signalgruppe lesen

63| Sgrindex Index der Signalgruppe lesen

64| Sgritem Signalgruppe, die dem Index entspricht, lesen

65| SgrSperr Aktuelle Sperrzeit lesen

66| SgriWunschFarbbild Gewlinschtes Farbbild der Signalgruppe lesen

67| SgrZustand Aktuellen Zustand der Signalgruppe lesen

68| SplTu Umlaufzeit des Signalzeitenplans lesen.

69| SplUp Umschaltpunkt lesen.
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" LISA

Verwendete Funktionen und Konstanten

Konstanten
Nr. Name Kurzbeschreibung
1| PROT_cMsgWarning | Warnung (Wert = 0x0002)
2| LBS_cLimNetzEin Init nach Netzeinschaltung
3| LBS_cLsaGbbAus Aus Gelbblinken (Wert = 1)
4| LBS_cLsaAusGbbNR | Aus Gelbblinken der Nebenrichtung (Wert = 2)
5| LBS_cLsaAusDunkel | Alle Signalgruppen aus (Wert = 3).
6| LBS_cLsaGbbAlle Alle Signalgruppen Gelbblinken (Wert = 4)
7| LBS_cLsaEPrg Einschaltprogramm aktiv (Wert = 6)
8| LBS_cLsaStoeAus1 Aus wegen Storungsfall 1 (Wert = 8)
9| LBS_cLsaStoeAus2 Aus wegen Storungsfall 2 (Wert = 9)
10| LBS_cMzFzs keine Modifikation, Festzeitsteuerung ist aktiv (Wert = 1)
11| LBS_cMzVa Modifikation Verkehrsabhangigkeit ist aktiv, Festzeitsteuerung ist nicht aktiv (Wert = 2)
12| LBS_cMzHand Handsteuerung (Handprogramm) ist aktiv (Wert = 32)
13| LBS_cUpAuto Umschaltung wird vom System gesteuert (Wert = 0)
14( LBS_cUpErlaubt Umschaltung ist erlaubt (Wert = 1)
15| LBS_cUpNichtErlaubt | Umschaltung ist nicht erlaubt (Wert = 2)
16| MAP_cLaneDirection | Fahrt-/Gehrichtung auf der Lane (Wert = 1)
17| MAP_cLaneType Lane-Typ (Wert = 4)
18| MAP_cSgrPrim I(I)’)rimére Signalgruppe (ID-Nummer) der Lane-Lane-Beziehung geméB Definition in den Traffic-Streams (Wert =
19| MAP_cSgrSec ie$;ndére Signalgruppe (ID-Nummer) der Lane-Lane Beziehung gemaB Definition in den Traffic-Streams (Wert
20| MAP_cSgrMap Signalgruppe (ID-Nummer) der Lane-Lane-Beziehung gemaf Definition in den MAP-Daten (Wert = 2)
21| CAM_cLane Lane-Nummer gemaB Definition in den MAP-Daten (Wert = 1)
22| CAM_cSpeed Geschwindigkeit in 0,1 m/s (Wert = 4)
23| CAM_cLightBarSiren | Blaulicht oder Sirene an (Wert = 12)
24| CAM_cEmergPrio Prioritat des Einsatzfahrzeugs (Wert = 13)
25| AUSG_cAusgAus Zustand Ausgang: Aus (Wert = 0).
26| AUSG_cAusgEin Zustand Ausgang: Ein (Wert = 1).
27| DET_cDetStatOk Detektor-Status: kein Fehler (Wert = 0).
28| OEV_cMpFktVorAnm [ Funktion: Voranmeldung (Wert = 5).
29| RHM_cErlincl Erlaubnisende ist noch erlaubt (Wert = 0).
30| RHM_cErlExcl Erlaubnisende ist nicht mehr erlaubt (Wert = 1).
31| SGR_cSgrZustFrei Sgr-Zustand: frei (Wert = 1).
32| SGR_FbGruen OCIT-Farbbild Griin (48)
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Variablen und Konstanten

~LISA

Nr. Name Typ Dimension Datentyp Initialwert Bemerkung Gruppe | OITD-Nr.
1 [Anfo_K1 Variable boolean 0

2 |Anfo_KL1 Variable boolean 0

3 |Anfo_KL2 Variable boolean 0

4 |Anfo_K2 Variable boolean 0

5 |Anfo_KL3 Variable boolean 0

6 [Anfo_KL4 Variable boolean 0

7 [Verl_K1 Variable boolean 0

8 |Verl_KL1 Variable boolean 0

9 (Verl_K2 Variable boolean 0

10 [Verl_KL2 Variable boolean 0

11 [Verl_KL3 Variable boolean 0

12 |Verl_KL4 Variable boolean 0

13 IMAXWZ Variable float 0

14 IMAXWZ_SGR Variable Signalgruppe null 0

15 |Tempus Variable float 0

16 |rfz Variable float 0

17 |von_Ph Variable int 0

18 |WZ_KL1 Variable boolean 0

19 |WZ_KL2 Variable boolean 0

20 |Anfo_KR3 Variable boolean 0

21 [merkbus Variable boolean Merker Anforderung Bus 0

22 |FW_t_AB Variable float FW-Prioritat 0

23 [FW_Anfo Variable boolean Anforderung FW aktiv 1 61.111.1
24 |[FW_Sg Variable 50 int 1 61.111.2-51
25 |pue_erl Variable boolean FW-Prio 0

26 |erkannte_lane Variable 50 int 0

27 |WZ_KL4 Variable boolean 0

28 |Verl_KR3 Variable boolean 0
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Init

LISA

( ot )
l

| initMode = LBS_cLimNetzEin M SbhCentrallnitOcit ‘

VtRam_Init

Argumente
Nr. Name Typ Array Datentyp Initialwert Bemerkung
1 [initMode Konst. Argument - int
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LISA

Umschaltlogik

C Umschaltlogik

LbsUmschaltStatusSet( LBS_cUpAuto )

LbsModifZustand =0

LbsUmschaltStatusSet( LBS_cUpNichtErlaubt )

(LbsModifZustand & LBS_cMzFzs )
= LBS_cMzFzs und
LbsTx = SplUp( LbsSpl )

LbsUmschaltStatusSet( LBS_cUpAuto )

SgrFrei( K1 )< SgrFreiMin( K1 ) oder
SgrFrei( K2 )< SgrFreiMin( K2 )

LbsUmschaltStatusSet( LBS_cUpNichtErlaubt );
LbsTxSet( LbsTx -1);

LbsUmschaltStatusSet( LBS_cUpErlaubt )

(LbsModifZustand & LBS_cMzVa )
= LBS_cMzVa und
PhaGet( Phase_1 )

SgrFrei( K1 )< SgrFreiMin( K1 ) oder
SgrFrei( K2 )< SgrFreiMin( K2 )

+)—= LbsUmschaltStatusSet( LBS_cUpNichtErlaubt );

LbsUmschaltStatusSet( LBS_cUpErlaubt )

C End
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l Vorlogik

LISA

( Vorlogik )
l

SGR_Einsatzfz

l

mFW_Prio_CCAM

l

Anfo

Verl

l

Ermittlung_max_Wartezeit

l

Wartezeitueberwachung
y
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Hauptlogik

LISA

Hauptlogik )

FW_Anfo = true 1,

PhaGet( Phase_FW1) |4

PhaseFW1_CCAM

PhaGet( Phase_FW2 ) [p—*

PhaseFW2_CCAM

PhaGet( Phase_FW3 ) |4,

PhaseFW3_CCAM

PhaGet( Phase_1 )

oder + Phasel
LbsAusschaltwunsch( LsaTK_1 )
PhaGet( Phase_2 ) 4 Phase2
PhaGet( Phase_3 ) D> Phase3
PhaGet( Phase_4 ) 4 Phase4
PhaGet( Phase_5 ) 4 Phase5
dyn_pued
( End )
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l Postlogik

( Postlogik )

|
LSA _ein( LsaTK_1 )

|

LSA_aus( LsaTK_ 1)

y

G
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Anfo

LISA

Anfo

l

Anfo_K1:=
DetAnfo( VD1 )oder
DetAnfo( VD1_1)

l

Anfo_K2:=

DetAnfo( VD2 )oder
DetAnfo( VD2_1 )oder
DetAnfo( VD2_2)

Anfo_KL1:=

DetAnfo( VDL1 )oder
(D_Stoerung( VDL1 ) und
SgrSperr(KL1 )>= para.Rot)

l

Anfo_KL2:=

DetAnfo( VDL2 ) oder
(D_Stoerung( VDL2 ) und
SgrSperr(KL2 )>= para.Rot)

l

Anfo_KL3:=

DetAnfo( VDL3 )oder
(D_Stoerung( VDL3 ) und
SgrSperr(KL3 )>= para.Rot)

l

Anfo_KR3:=

DetAnfo( VDR3 )oder
(D_Stoerung( VDR3 ) und
SgrSperr(KR3 )>= para.Rot)

l

Anfo_KL4:=

DetAnfo( VDL4 )oder
(D_Stoerung( VDL4 ) und
SgrSperr(KL4 )>= para.Rot)

WZ_KL1:=
DetAnfoDauer( VDL1 ) > parawz.t1

WzZ_KL2:=
DetAnfoDauer( VDL2 ) > parawz.t2

WZ_KL4:=
DetAnfoDauer( VDL4 ) > parawz.t4

)
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l Verl

LISA

( ver )

Verl_K1:=
DetZI( VD1 )< DetBemZL( VD1 ) oder
DetZI( VD1_1 )<DetBemZL( VD1_1)

Verl_KL1:=
DetZI( VDL1 )< DetBemZL( VDL1 )

Verl|_K2:=

DetZI( VD2 )<DetBemZL( VD2 ) oder
DetZI( VD2_1 )<DetBemZL( VD2_1 ) oder
DetZI( VD2_2 )<DetBemZzL( VD2_2)

Verl_KL2:=
DetZI( VDL2 )< DetBemZL( VDL2 )

Verl_KL3:=
DetZI( VDL3 )< DetBemZL( VDL3 ) oder
DetZI( VDR3 )< DetBemZL( VDR3 )

Verl_KR3:=
DetZI( VDL3 )< DetBemZL( VDR3 )

Verl_KL4:=
DetZI( VDL4 )< DetBemZL( VDL4 )

( )
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Phase1

LISA

Phasel

1

SgrFrei( K1 )<_sg_para.mingruen( K1 ) oder
SgrFrei( K2 )< _sg_para.mingruen( K2 )

Phase( Phase_1, phd.ph1 )

1

(OeVMpFunktion( Richtung_KL3, 0 )= OEV_cMpFktVorAnm
und

OeVAktMp( Richtung_KL3, 0 )=0

oder

(OeVMpFunktion( Richtung_K_R3, 0 )= OEV_cMpFktVorAnm
und

OeVAktMp( Richtung_K_R3, 0 )=0)

und

RhmGet( AB_1_2__Bus, RHM_cErlIncl ))

Anfo_KL1

|>—-| PUe_OK( PUeD_1_2) |>—-

((OeVAKktMp( Richtung_KL3, 0 )>=0
oder (OeVAktMp( Richtung_K_R3, 0 )>=0)

PueSet(PUeD_1_2 );
von_Ph:=1;
merkbus: =true;

und N PueSet(PUeD_1_4 );
PUe_OK( PUeD_1_4) [P
RhmGet( AB_1_4_Bus, RHM_cErlInd )) von_Ph:=1;
und nicht
WZ_KL1)
(Anfo_KL1 und ( Verl_K2 ) und
RhmGet( AB_1_2, RHM_cErlIncl )) RhmGet( VB_1_2, RHM_cErExcl )
oder und
WZ_KL1 (MaxGruen( PUeD_1_2, K2 ))
N PueSet( PUeD_1_2);
PUe_OK( PUeD_1_2) [»
von_Ph:=1;
(Verl_K1 oder Verl_K2) und
((Anfo_KL3 oder Anfo_KL4)
RhmGet( VB_1_4, RHM_cErExcl )
und
und
RhmGet( AB_1_4,RHM_cErlIncl))
(MaxGruen( PUeD_1_4, K1))
N PueSet(PUeD_1_4 );
PUe_OK( PUeD_1_4) [P
von_Ph:=1
(Verl_K1 oder Verl_K2) und
((Anfo_KL2 oder Anfo_KR3) und RhmGet( VB_1_3, RHM_cErlExcl )
RhmGet( AB_1_3, RHM_cErlIncl )) und
(MaxGruen( PUeD_1_3, K1)
N PueSet (PUeD_1_3);
PUe_OK( PUeD_1_3) [P
von_Ph:= 1
( End
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Phase?2

LISA

C

Phase2

)

|Sngrei( KL1 )<_sg_para.mingruen( KL1 ) I}

(OeVAktMp( Richtung_KL3, 0 )>=0
oder

OeVAktMp( Richtung_K_R3, 0 )>=0)
oder

merkbus = true

H

PUe_OK(PUeD_2_4)

>—

PueSet( PUeD_2_4);

von_Ph:=2;
merkbus:= false

Phase( Phase_2, phd.ph2 )

D

((Anfo_KL3 oder Anfo_KL4)
und
RhmGet( AB_2_4,RHM_cErlIncl ))

((Verl_K1 oder Verl_KL1) und

und

MaxGruen( PUeD_2_4, K1))

RhmGet( VB_2_4, RHM_cErExcl ) A

PUe_OK(PUeD_2_4)

>

PueSet( PUeD_2_4);

von_Ph:=2

(Verl_K1 oder Verl_KL1) und

((Anfo_KL2 oder Anfo_KR3) und
RhmGet( AB_2_3, RHM_cErlIncl ))

+)—>1
und

(MaxGruen( PUeD_2_3, K1))

RhmGet( VB_2_3, RHM_cErlExd ) A

PUe_OK( PUeD_2_3)

PueSet( PUeD_2_3);

von_Ph:=2

(Verl_K1 oder Verl_KL1)
und
(MaxGruen( PUeD_2_1, KL1))

| LbsSpl = SP9 I>—-| LbsTx <= 22 I>
PueSet( PUeD_2_1);
| PUe_OK( PUeD_2_1) I}
von_Ph:=2
C End )
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Phase3

LISA

C Phase3 )

SgrFrei( K2 )<_sg_para.mingruen( K2 ) und

SgrFrei( KL2 )<_sg_para.mingruen( KL2 ) und [+
SgrFrei( KR3 )<_sg_para.mingruen( KR3 )

OeVAktMp( Richtung_KL3, 0 )>=0 PueSet( PUeD_3_4);
oder +F—= PUe_OK(PUeD_3_4) |;>—= von_Ph:=3;
OeVAktMp( Richtung_K_R3, 0 )>=0 merkbus: =true;

Phase( Phase_3, phd.ph3 ) 4

((Verl_KL2 oder Anfo_KR3) und
RhmGet( VB_3_1, RHM_cErlExcl )

Jr
und
(MaxGruen( PUeD_3_1, KL2)))
PueSet( PUeD_3_1);
PUe_OK( PUeD_3_1) 1
von_Ph:=3;
C End )
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Phase4

LISA

Phase4

|

SgrFrei( KL3 )<_sg_para.mingruen( KL3 )

|

Phase( Phase_4, phd.ph4 )

|

Restfahrzeit_OEV( Richtung_KL3 )<OeV_RestPH(bus.t100)

oder

Restfahrzeit_OEV( Richtung_K_R3 )<OeV_RestPH( bus.t100 )

|

(LbsSpl = SP9
oder

LbsSpl = SP11)
und

nicht Verl_KL4

von_Ph=1

((Anfo_KL2 oder Anfo_KR3) und
RhmGet( AB_4_3, RHM_cErlInd ))

oder
WZ_KL2

PueSet( PUeD_4 5);
|>——| PUe_OK( PUeD_4_5) |>—- Ph( 4 -43)
von_Ph:=4;

((Verl_KL3 oder Verl_KL4) und
+ RhmGet( VB_4_3, RHM_cErlExcl Jund
MaxGruen( PUeD_4_3, KL3))

PUe_OK( PUeD_4 3 )

PueSet( PUeD_4_3);

N
V

((Verl_KL3 oder Verl_KL4) und
RhmGet( VB_4_1, RHM_cErlExcl ))

von_Ph:=4;

PUe_OK( PUeD_4 1)

PueSet( PUeD_4 1);

von_Ph:=4;
( End )
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Phaseb5

LISA

Phase5

1

SgrFrei( KL3 )<_sg_para.mingruen( KL3 ) und

SgrfFrei( KR3 )<_sg_para.mingruen( KR3)

|

Phase( Phase_5, phd.ph5 )

|

Restfahrzeit_OEV( Richtung_KL3 )<OeV_RestPH(bus.t100)

oder

Restfahrzeit_OEV( Richtung_K_R3 )<OeV_RestPH( bus.t100 )

|

((Anfo_KL2 ) und

RhmGet( AB_5_3, RHM_cErlIncl ))
oder

WzZ_KL2

((Verl_KL3 oder Verl_KR3) und
RhmGet( VB_5_1, RHM_cErExcl ))

((Verl_KL3 oder Verl_KR3) und

RhmGet( VB_5_3, RHM_cErlExcl Jund

MaxGruen( PUeD_5_3, KL3))

T

PUe_OK( PUeD_5_3)

p—

PueSet( PUeD_5_3);
von_Ph:=5;

PUe_OK( PUeD_5_1)

7

PueSet( PUeD_5_1);
von_Ph:=5;

( End )
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l PhaseFW1_CCAM

LISA

PhaseFW1_CCAM )

SgrFrei( K1 )<_sg_para.mingruen( K1 ) oder
. ) FW_t AB:=0
SgrFrei( KL1 )< _sg_para.mingruen( KL1 )
FW_Sg[ Sgrindex(K1)+1]=10
—>0L 59 (K1) ] ' FW_t AB:=0
FW_Sg[ Sgrindex( KL1 ) +1]=1

Inc( FW_t_AB );

FW_t_AB :=0;

PueSet( PUeD_FW1_1);

FW_Anfo := false;

AusgSet( Q_FW, AUSG_cAusgAus )

N

< FW_t_AB >= ep.FW_AB_Nachlauf

( )
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l PhaseFW2_CCAM

LISA

PhaseFW2_CCAM )

SgrFrei( K2 )<_sg_para.mingruen( K2 ) oder
. ) FW_t AB:=0
SgrFrei( KL2 )< _sg_para.mingruen( KL2 )
FW_Sg[ Sgrindex(K2)+1]1=10
—>0L 59 (K2) ] ' FW_t AB:=0
FW_Sg[ Sgrindex( KL2 ) +1 ] =1

Inc( FW_t_AB );

FW_t_AB :=0;

PueSet( PUeD_FW2_1);

FW_Anfo := false;

AusgSet( Q_FW, AUSG_cAusgAus )

N

< FW_t_AB >= ep.FW_AB_Nachlauf

( )
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PhaseFW3 CCAM

LISA

C PhaseFW3_CCAM )

SgrFrei( K1 )<_sg_para.mingruen( K1 ) oder
grFrei( K1 )<_sg_p gruen( K1) A FW £ AB = 0

SgrFrei( K2 )< _sg_para.mingruen( K2 )

FW_Sg[ SgrIndex(K1)+1]=1or

— FW_t AB:=0

FW_Sg[ Sgrindex(K2)+1]=1

Inc( FW_t_AB);

FW_t AB:=0;

PueSet( PUeD_FW3_1 );

FW_Anfo := false;

AusgSet( Q_FW, AUSG_cAusgAus )

FW_t_AB >= ep.FW_AB_Nachlauf 4

( )
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Phase

LISA

Phase >

PhaDauer(PHA )<phd Exit true

Exit false

End: boolean

Argumente
Nr. Name Typ Array Datentyp Initialwert Bemerkung
1 [PHA Konst. Argument - Phase null
2 |phd Konst. Argument - float
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LISA

D Stoerung

( D_Stoerung

l

allgm.DST=0

l

DetBelegtDauer( VD_Det )>=allgm.DST

l

DetStatus(VD_Det ) <> DET_cDetStatOk

l

( Exit false

( End: boolean

Exit false )

Exit true )

Exit true )

Argumente
Nr. Name Typ Array Datentyp Initialwert Bemerkung
1 |VD_Det Konst. Argument - Detektor null
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|

Umschaltwunsch

LISA

C

Umschaltwunsch

or

or

(LbsSplWunsch <> null)

(LbsModifZustandWunsch <> LbsModifZustand) or
((LbsModifZustandWunsch & LBS_cMzHand) = LBS_cMzHand)

(LbsBetriebszustandTKWunsch(tkn) <> LbsBetriebszustandTK(tkn))

C Exit false )
( End: boolean )
Argumente
Nr. Name Typ Array Datentyp Initialwert Bemerkung
1 |tkn Konst. Argument Teilknoten null
Projekt 502846
Knotenpunkt | Europaring/Planstr.A
Auftragsnr. Variante 01 Datum | 26.06.2025
Bearbeiter BERNARD Gruppe B.Pabst Abzeichnung Blatt 5.18




Ermittlung_max_Wartezeit

LISA

( Ermittlung_max_Wartezeit )

MAXWZ := 0;
MAXWZ_SGR := null

for.

Funktion fiir Ermittlung der héchsten aktuellen Wartezeit

Funktion schreibt diese hdchste Wartezeit auf eine globale Variable

und auBerdem noch die zugehdrige Signalgruppe auf eine weitere lobale Variable
(Signalgruppe, die in Detektortabelle dem Detektor mit der hdchten Wartezeit zugeordnet ist)
Voraussetzung: allen Detektoren muss eine SGR zugeordnet werden

i := 0 to DetCount - 1

>

d := Detltem( i)

DetSgri(d ) = null

und
DetSgr2(d ) = null

DetAnfoDauer( d ) > MAXWZ |>—-| MAXWZ := DetAnfoDauer( d ) |
| DetSgri(d ) <> null [}—-| MAXWZ_SGR := DetSgri(d)
| MAXWZ_SGR := DetSgr2( d ) |
O
( End )
Nr Name Typ Dimension Datentyp Initialwert Bemerkung
1| Variable int
2 |d Variable Detektor null
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LSA _ein

LISA

( e B
l

| ( LbsBetriebszustand TK( objTk ) = LBS_cLsaEPrg ) |>——( Exit true )

( Exit false )
( End: boolean )

Argumente
Nr. Name Typ Array Datentyp Initialwert Bemerkung
1 [objTk Konst. Argument - Teilknoten null
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l LSA aus

LISA

( LSA_aus %

LbsSpl= null und nicht LSA_ein( TKx ) oder
LbsBetriebszustandTK( LsaTK_1 ) = LBS_cLsaAusDunkel oder
LbsBetriebszustandTK( LsaTK_1 ) = LBS_cLsaAusGbbNR oder

LbsBetriebszustandTK( LsaTK_1 ) = LBS_cLsaGbbAlle oder +4>C Exit true )

LbsBetriebszustandTK( LsaTK_1 ) = LBS_cLsaGbbAus oder
LbsBetriebszustandTK( LsaTK_1 ) = LBS_cLsaStoeAus1 oder
LbsBetriebszustandTK( LsaTK_1 ) = LBS_clLsaStoeAus2

( Exit false )
( End: boolean )

Argumente
Nr. Name Typ Array Datentyp Initialwert Bemerkung
1 |TKx Konst. Argument - Teilknoten null
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l OeV_RestPH

LISA

C OeV_RestPH ->)

Tempus:=te

Tempus:= Tempus-LbsTx

Tempus<0 + Exit Rest_PH:= Tempus+SpITu( LbsSpl ) )

( Exit Rest_PH:= Tempus ) Ermittlung der Restphasendauer bei OV Verldngerung

( End: float )

Argumente
Nr. Name Typ Array Datentyp Initialwert Bemerkung
1 [te Konst. Argument - float

Lokale Variablen und Konstanten

Nr. Name Typ Dimension Datentyp Initialwert Bemerkung

1 |Tempus Variable float

2 |Rest_PH Variable float
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PUe_OK

LISA

(s D

Darf der PU gesetartet werden?

I i := 0 to SgrCount-1 >—-|

s :=Sgritem( i )

| ab := SbefNextT( PueSBef( pu),s ,0 SgrFbSperr(s) ) |

Abwurfsekunde im PU = Zeit bis zum Abwurf

s = lokale Hilfsvariable, da wir Sgritem(i) in der Funktion haufiger nutzen --> Ubersichtlichkeit
PHU und SZP bestehen aus Schaltbefehlen (z.B. Abwurf)

"+ab" da ich diese Zeit (Griinzeit im Phaseniibergang) ja noch nutzen kann

Abwurfsekunde ab der Signalgruppe s im PU pu:

SgrWunschFarbbild( s ) = SgrFbFrei( s )
und

ab <> -1

und

(SgrFrei('s ) +ab < SgrFreiMin( s ) oder
SgrFrei( s ) + ab < _sg_para.mingruen( s ))

-

an := SbefNextT( PueSBef( pu ), s, 0, SgrFbFrei( s ) );
an_erl_daver := SgrAnEriDauer( s )

I

SgrWunschFarbbild( s ) = SgrFbSperr( s )
UND

an <> -1

UND

an < an_erl_dauer

Exit true
End: boolean

Argumente

Exit false

Ist die Signalgruppe frei
und wird sie im PU abgeworfen

oder kleiner als der zug ige Mindestgrir

Anwurfsekunde im PU,
Zeit bis Anwurf erlaubt

Exit false

Ist die Signalgruppe gesperrt und wird sie im PU angeworfen
und ist die Zeit bis zum Anwurf noch kleiner als die Zwischenzeit abziiglich Rotgelb?

pu ist konstantes Argument (wird immer ausgetauscht)

0 bei PHU, Tx bei SzP

und ist die Zeit bis zum Abwurf + akt. Freigabezeit noch kleiner als die Mindestgriinzeit

Nr. Name Typ Array Datentyp Initialwert Bemerkung

1 |pu Konst. Argument - Phasenlibergang null
Lokale Variablen und Konstanten

Nr. Name Typ Dimension Datentyp Initialwert Bemerkung

1 i Variable int

2 |s Variable Signalgruppe null

3 [ab Variable float

4 |an_erl_dauer Variable float

5 lan Variable float
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Restfahrzeit OEV

LISA

( Restfahrzeit_OEV |—>)

theoFz:= OeVFahrzeitTheo( ms, OeVAktMp( ms, 0) );
aktuellFz:= OeVFahrzeitMp( ms,0eVAktMp( ms, 0 ), 0);
zwang:= OeVZwangsloeschzeit( ms, OeVAktMp( ms, 0 ) );

j:=0eVIndex(ms)

0 = Voranmeldung;
1 = Hauptanmeldung;

-1 = kein Fahrzeug im System

aktuellFz> zwang

|>—-| OeVAbmeldungSet( ms,0 ,true ); |

p—(

aktuellFz=0

Exit 999

p—(

aktuellFz>theoFz

Exit 0

rfz: =theoFz-aktuellFz |

l
( cat )

( End: float )

Ermittlung der Restfahrzeit aus den OV Daten (Meldepunkte,Fahrzeiten, etc)

Nr. Name Typ Array Datentyp Initialwert Bemerkung

1 |ms Konst. Argument - Meldestrecke null Anruckstrecke
Nr. Name Typ Dimension Datentyp Initialwert Bemerkung

1 [theoFz Variable float Theoretische fahrzeit

2 |aktuellFz Variable float Aktuelle Fahrzeit

3 |zwang Variable float Zwangsldschzeit

4 |restfz Variable float Restfahrzeit

51 Variable int

6 |rfz Variable float

Projekt 502846

Knotenpunkt | Europaring/Planstr.A

Auftragsnr. Variante 01 Datum | 26.06.2025

Bearbeiter BERNARD Gruppe B.Pabst Abzeichnung Blatt 5.24




SgFreigabezeit

LISA

C

SgFreigabezeit

)

SgrWunschFarbbild(sgx )=SGR_FbGruen oder

. +—= SgrFrei(sgx )>=_sg_para.mingruen(sgx ) [+ Exit true
SgrZustand(sgx )= SGR_cSgrZustFrei
C Exit false )
( End: boolean )
Argumente
Nr. Name Typ Array Datentyp Initialwert Bemerkung
1 [sgx Konst. Argument - Signalgruppe null
2 |_sg_para_mingruen Konst. Argument - float
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MaxGruen

LISA

C MaxGruen 9

ab := SbefNextT( PueSBef( pu ),s ,0 ,SgrFbSperr(s) ) Abwurfsekunde im PU = Zeit bis zum Abwurf

(SgrFrei( s ) + ab < _sg_para.maxgruen( s )) 4p— Testl:=(SgrFrei( s ) + ab)

Test1l:=(SgrFrei( s ) + ab)

C Exit false )
C End: boolean )

Argumente

Nr. Name Typ Array Datentyp Initialwert Bemerkung
1 [pu Konst. Argument - Phasenlibergang null
2 |s Konst. Argument - Signalgruppe null

Lokale Variablen und Konstanten

Nr. Name Typ Dimension Datentyp Initialwert Bemerkung
1 |ab Variable float

2 |Testl Variable float
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Gmax

LISA

Gmax ->

SgrFrei( SGR ) <gmax | Exit true

Exit false

End: boolean

Argumente
Nr. Name Typ Array Datentyp Initialwert Bemerkung
1 |SGR Konst. Argument - Signalgruppe null
2 |gmax Konst. Argument - float
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Wartezeitueberwachung

LISA

( Wartezeitueberwachung )

l

| LbsSpl = null D

DetAnfoDauer( DetItem( i ) )> (SpITu( LbsSpl )+20 )

I i:=0 to DetCount-1 >—' und + Isa.IsaMsg(PROT_cMsgWarning, 1,'Wartezeitueberwachung: '+ DetName( DetItem(i ) ))

DetSgri( Detltem( i) )<> null

1
=)

Lokale Variablen und Konstanten

Nr. Name Typ Dimension Datentyp Initialwert Bemerkung

1 i Variable int
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LISA

Inc

Inc

y

wert< 1000 |+

wert:= wert+1

End

Argumente
Nr. Name Typ Array Datentyp Initialwert Bemerkung
1 |wert Var. Argument - float
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dyn_pued

LISA

dyn_pued

| PueAktiv( PUeD_1_4) |>——| PueTx( PUeD_1_4 )=4 |>——| Anfo_KL4 D

PueEndePh( PUeD_1_4, false );
PueSet( PUeD_1_5);
PueTxSet( PUeD_1_5, 4 )

PueAktiv( PUeD_2_4) M PueTx( PUeD_2_4 )=4 M Anfo_KL4 D

PueEndePh( PUeD_2_4, false );
PueSet( PUeD_2_5);
PueTxSet( PUeD_2_5, 4 )

End
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